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1. Wstep
1.1. Przeznaczenie

Dwukanatowy regulator RE92 jest przeznaczony do regulacji temperatury oraz innych
wielkosci fizycznych np. cisnienia, wilgotnosci, poziomu przeptywu. Moze niezaleznie sterowaé
dwoma obiektami regulacji lub regulowaé dwie wielko$ci fizyczne w jednym obiekcie np.
w piecach dwustrefowych.

1.2. Wlasciwosci regulatora

Regulator RE92 charakteryzuje sie nastepujgcymi wtasciwosciami:
» pomiar i regulacja niezaleznie w dwoch kanatach,
= Kkolorowy ekran TFT 3,5” o rozdzielczosci 320 x 240 pikseli,
» intuicyjna obstuga za pomocag szesciu przyciskébw i graficznego interfejsu
uzytkownika,
» dwa uniwersalne wejscia pomiarowe (dla termorezystoréw, termoelementéw lub
sygnatéw standardowych liniowych),
wejscie dodatkowe,
interfejsy komunikacyjne: RS-485 Modbus Slave, Modbus TCP Slave,
szes¢ wyjs¢ binarnych,
dwa wyjscia analogowe pradowe i napieciowe,
trzy wejscia binarne,
wyjscie zasilania przetwornikdéw obiektowych,
mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania przy uzyciu karty pamieci SD,
regulacja dwustawna, trojstawna krokowa, regulacja tréjstawna typu grzanie -
chtodzenia,
= innowacyjny algorytm SMART PID,
= alarmy.

2. Zestaw regulatora

/
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W sktad zestawu regulatora wchodza:

NoOO kWM~

regulator.......ooi 1 szt.
USZCZEIKA ..ceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 1 szt.
uchwyt do mocowania w tablicy............. 4 szt.
wtyk z 16 zaciskami Srubowymi............. 2 szt.
wtyk z 10 zaciskami Srubowymi............. 2 szt.
instrukcja obstugi ......ccoeveiiiiiiiiiiiiin. 1 szt.
karta gwarancyjna......cccccceeeeeeeeeeieeeeeeenn. 1 szt.

3. Wymagania podstawowe, bezpieczenstwo uzytkowania

W zakresie bezpieczenstwa uzytkowania regulator odpowiada wymaganiom normy
PN-EN 61010-1.

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa: A

Montazu i instalacji potaczen elektrycznych powinna dokona¢ osoba z uprawnieniami do
montazu urzadzen elektrycznych.

Przed zatgczeniem zasilania regulatora nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ potgczen.

Przed zdjeciem obudowy regulatora nalezy wytgczy¢ jego zasilanie i odtgczy¢ obwody
pomiarowe.

Zdjecie obudowy regulatora w trakcie trwania umowy gwarancyjnej powoduje jej
uniewaznienie.

Urzadzenie jest przeznaczone do instalowania i uzywania w przemystowych
elektromagnetycznych warunkach srodowiskowych.

W instalacji budynku powinien by¢ wytgcznik lub wytgcznik automatyczny, umieszczony
w poblizu urzadzenia, tatwo dostepny dla operatora i odpowiednio oznakowany.

4. Montaz

4.1. Instalowanie regulatora
Przymocowac regulator do tablicy czterema uchwytami srubowymi wg rys. 1. Otwér w tablicy
powinien mie¢ wymiary 92,5°° x 92 57°° mm. Grubo$¢ materiatu, z ktérego wykonano tablice,
nie moze przekracza¢ 6 mm.

Rys. 1. Mocowanie regulatora.

Wymiary regulatora przedstawiono na rys. 2.
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RE92

Rys. 2. Wymiary regulatora.

4.2. Podfaczenia elektryczne
Regulator ma trzy listwy roztagczne z zaciskami Srubowymi. Dwie listwy po 16 zaciskow
umozliwiajg przytaczenie wszystkich sygnatéw przewodem o przekroju do 2,5 mm?, a dwie
listwy p20 10 zaciskow umozliwiajg przytgczenie przewodow przewodem o przekroju do
1,5 mm*~.
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Rys. 3. Widok listew podtgczeniowych regulatora.
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Podtaczenie zasilania

Zesilanie
L2 do zaciskow 51, 52 nalezy podtgczy¢ zasilanie zgodnie z danymi
52|51 technicznymi

Podiaczenie wejscia 1i 2
WE2|26(25|24|23|22 WE2 |26|25|24|23|22 WE2/26|25|24|23|22
WEI 21120(19|18(17 WEI |21|20119|18(17 WE1| 21120119|18(17

Zwora |:
Pt100 ‘
P00

zworaI:
Pt ooo;

termorezystor Pt100 termorezystor Pt100

w ukfadzie 2-przewodowym w ukfadzie 3-przewodowym termorezystor Pt1000

we2|26(25(24|23(22 WE2 |26|25|24|23|22 we2[26125(24/23]22
wel| 21120/ 191817 wel |21120(19|18|17 wel[21]20[19]18[17

+ _
+ | Ja) |
+ (D- u
0..5/10V
0/4...20 mA

termoelement wejscie prgdowe 0/4...20mA  wejscie napieciowe 0...5/10V

Podtaczenie wejscia 3

29|28|27 29(28|27 29|28|27
MDA e
0/4...20 mA 0..10V

wejscie pradowe 0/4...20mA  wejscie napieciowe 0...5/10V  wejscie potencjometryczne

Podiaczenie wyjs¢ binarnych

? | Q ~ SR Q
‘ T]47]145]143/41]139||37 odbiornik é 391137 2§¢ odbiornik %
; L48 46)44|142||40| |38} ——— 8 |40||38= g

WY6 WYS WY4 WY3 WY2 WYT| WY2 WY1
wyjscie 1...6 — przekaznik wyjscie 1, 2 — napieciowe 0/5 V
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Podiaczenie wyjs¢ analogowych

5= 8 =
0/4..20mA )Ij 0/4..20mA )Ij
6 T 9 =+
0...10V odbiornik 0..10V odbiornik
7 max. 500Q 10 max. 500Q
odpiornik odbiornik
WYTA min.1kQ min.TkQ

wyjscie 1A — prgdowe 0/4...20 mA i
napieciowe 0...10 V

wyjscie 2A — prgdowe 0/4...20 mA i
napieciowe 0...10 V

Podiaczenie wejs¢ binarnych

1

2
3
4

wejscia binarne beznapieciowe

Podtaczenie interfejsu RS-485

1411+

MEND

15 B () RS-485

interfejs RS-485 slave

Podtaczenie zasilania przetwornikow obiektowych

35

36

+

zasilanie przetwornikéw obiektowych o obcigzalnosci do 30 mA

Podtaczenie do sieci Ethernet

Dla interfejsu Ethernet nalezy zastosowac¢ przewod typu skretka
ekranowana kategorii 5 z wtykiem RJ-45 w nastepujgcym
standardzie:

* EIA/TIA 568A dla obu wtykéw przy tzw. potgczeniu prostym
RE92 do koncentratora sieciowego (hub) Ilub przetgcznika
sieciowego (switch),

» EIA/TIA 568A dla pierwszego wtyku oraz EIA/TIA 568B dla
drugiego wtyku przy tzw. potgczeniu z przeplotem (krzyzowym)
stosowanym m.in. przy bezposrednim podtgczeniu regulatora
RE92 do komputera.
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4.3. Zalecenia instalacyjne

W celu uzyskania petnej odpornosci regulatora na zaktocenia elektromagnetyczne powinno sie
przestrzegac nastepujagcych zasad:

nie zasila¢ regulatora z sieci w poblizu urzadzen wytwarzajgcych zakitdcenia

impulsowe i nie stosowaé wspdlnych z nimi obwodéw uziemiajgcych,

stosowac filtry sieciowe,

przewody doprowadzajgce sygnat pomiarowy powinny by¢ skrecone parami, adla

czujnikbw oporowych w potgczeniu tréjprzewodowym skrecane z przewoddw o tej

samej dtugosci, przekroju i rezystancji oraz prowadzone w ekranie jw.,

wszystkie ekrany powinny byé uziemione lub podtgczone do przewodu ochronnego,

jednostronnie jak najblizej regulatora,

stosowa¢ ogdblng zasade, ze przewody wiodgce rézne sygnaly powinny byc¢

prowadzone w jak najwiekszej odlegtosci od siebie (nie mniej niz 30 cm),

a skrzyzowanie tych wigzek wykonywane jest pod kgtem 90°,

do podtgczenia regulatora RE92 do sieci Ethernet zaleca sie stosowanie skretki:

» U/FTP — skretka z kazdg parg w osobnym ekranie z folii,

» F/FTP — skretka z kazdg parg w osobnym ekranie z folii dodatkowo w ekranie z
folii,

= S/FTP (dawniej SFTP) — skretka z kazdg parg foliowang dodatkowo w ekranie z
siatki,

» SF/FTP (dawniej S-STP) — skretka z kazdg parg foliowang dodatkowo w ekranie z
folii i siatki.

5. Rozpoczecie pracy
Po zatgczeniu zasilania regulator wyswietla logo a nastepnie przechodzi do trybu normalne;j

pracy.

r 12:30:45
= £1123 100117

Kanak 1 Kanakl 2

Ekrany| Edycja
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6. Uruchomienie regulatora

6.1. Pasek informacyjny

Na pasku informacyjnym pokazany jest stan wyj$¢, wejs¢ binarnych oraz zegar czasu
rzeczywistego. Gdy wyjscia oraz wejscia binarne sg aktywne sg wyswietlone kolorem czarnym,
nieaktywne sg wyswietlone kolorem jasnoszarym. Stan wyjs¢, wejs¢ binarnym oraz zegar
moze by¢ ukryty.

. stan wejs¢
stan wyjs¢ binamych
‘ |_ data
F 12-01-12 7
(=1 <) 1236246

|— Cczas

Rys. 4. Pasek informacyjny

6.2. Oznaczenia przyciskow

Przyciski regulatora w zaleznosci od miejsca obstugi moga petni¢ rozng funkcje. Opis
funkcji jest w pasku na dole ekranu. Jezeli nie ma opisu oznacza to, ze przycisk w danym
momencie jest nieaktywny. Na rysunku 5 pokazane jest przyktadowe oznaczenie przyciskdw.

Funkcja Funkcja Funkcja Funkcja Funkcja Funkcja
przycisku1 przycisku2 przycisku3 przycisku4 przyciskuS przycisku 6

Ehran_l,l|E|:Iy|:ia| | |K|:|ntst|'-=1| Menu |

Rys. 5. Przyktadowe oznaczenie przyciskow

6.3. Ekran z regulacja statowartosciowag
wyswietlany kanat

bargraf

wartosci mierzonej warto$¢ mierzona

bargraf

wartosci zadanej biezaca wartos¢ zadana

bargraf sygnatu sterujgcego

pole zmiany warto$ci zadanej

status regulacji . - .
pole zmiany warto$ci zadanej

biezacy zestaw
parametrow PID

Ekranw| Educja

pole rozpoczecia pole start/stop
samostrojenia pracy recznej

Rys. 6. Ekran z regulacjg statowartosciowg
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6.4. Ekran z regulacja programowa

pole startu/wstrzymania
regulac;ji

pole zatrzymania

regulac;ji

pole numeru programu

pole numeru odcinka
narost/opadanie/wytrzymanie
pozostata liczba cykli

status regulaciji

biezacy zestaw
parametréw PID

Hold

Stop
FRG# SEGH

-00m:30 SEGTM

PRG TM

0m:00

03m:00

Ekrany| Educija Fontsth] Menu

Rys. 7. Ekran z regulacjg programowag

6.5. Zmiana wyswietlanych ekranow

Przyciskiem mozna przetgczac sie pomiedzy widokiem dwdéch kanatéw, pierwszego
kanatu i drugiego. Na rys 8 przedstawiona jest zmiana wyswietlanych ekran6w dla regulatora z

regulacjg statowarto$ciows.

r 12:30:45 7
= ©)123 10-01-12

Ekrany| Edvcja

@ Przycisk | Ekrany
123 ke
Kanat 1

"

[——( | ] (] 5
o Man SP1 500.0
piog | ST

Ekrany| Edpcija Kontsth] Menu

@ Przycisk | Ekran
123 i
Kanat 2

e

Ekrany| Edpcija

wyswietlany kanat

wartos¢ mierzona

biezaca wartos¢ zadana
bargraf

sygnatu sterujgcego
bargraf i czasy

dla odcinka

bargraf i czasy

dla programu

Rys. 8. Przyktadowa zmiana wyswietlanych ekranow
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6.6. Tryb edycji
Zmiana wartosci w polu edycyjnym.
Aby zmieni¢ warto$¢ w polu edycyjnym (np. warto$¢ zadang) nalezy nacisng¢ przycisk [Edycjal,
zostanie wtedy podswietlone pierwsze pole z listy na zétto. Nastepnie przyciskami [¢], [=], [«], [*]
nalezy wybra¢ pole edycyjne do zmiany. Po nacisnieciu przycisku Zmien |, przyciskami [«], [*]
zmienia sie pozycje cyfry a przyciskami [+], [a] zwieksza lub zmniejsza warto$¢ biezacej cyfry.
Po dokonaniu zmiany nalezy jg zaakceptowac przyciskiem [0K lub anulowaé¢ przyciskiem

Fanak 1

e — | ] (] 7

- ap 1 zaznaczone
¢ |Man pole

_F o1l 8T  wv| 100.0%

@ Przycisk | Zmien

++0500.0

Rys. 9. Zmiana warto$ci w polu edycyjnym

Uzycie pola typu przycisk.

Aby uzy¢ pole tego typu (np. start/ stop regulacji) nalezy nacisng¢ przycisk [Edycja ], zostanie
wtedy podswietlone pierwsze pole z listy na z6tto. Nastepnie przyciskami [¢], [=], [«], [*] nalezy
wybraé¢ pole typu przycisk. Po nacisnieciu przycisku [OK zostanie wykonana funkcja
odpowiednia do okreslonego przycisku.
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Kanat 1

e 11 0101 22
500.0

99.8%

e 1 01 01 32

o s 500.0

Mar ol | ST 0wyl 100.0%

Rys. 10. Uzycie pola typu przycisk

6.7. Menu kontekstowe

Po nacisnieciu przycisku dostepne jest menu kontekstowe. Pozwala ono na
szybkie wywotanie danej funkgciji.

Menu kontekztowe

Rys. 11. Menu kontekstowe



—

RE92-07 Instrukcja obstugi 3

7. Konfiguracja regulatora

7.1. Hasto dostepu do menu

Aby przejs¢ do konfiguracji regulatora nalezy z poziomu widoku ekranéw wybrac¢ przycisk
Menu|. Pojawi sie okno wyboru uzytkownika oraz hasta dostepu. Przy pierwszym uruchomieniu
istnieje tylko uzytkownik [Admin], oraz nie ma ustawionego hasta. Mozliwe jest ustawienie
czterech uzytkownikéw o roznych prawach dostepu. Uzytkownik [Admin] ma wszystkie prawa,
dla innych uzytkownikédw mozna je odpowiednio ustawi¢. Prawa ustawiane dla uzytkownika
wybiera sie menu Bezpieczenstwo—Uzytkownik—Poziom. [Poziom 0] pozwala na zmiane
wszystkich parametrow wraz z podmenu [Bezpieczenstwo], [Poziom 1] pozwala na zmiane
wszystkich parametrow z wytgczeniem podmenu [Bezpieczenstwo], [Poziom 2] pozwala na
zmiane wartosci zadanych, biezgcego programu oraz czasu i daty.

Il iyt kawenik: A d m | n
atlully O Uzytkownik 1
Hasto: |:> O Uzytkownlk 2

Przycisk - -
OUzytkownik 3
oK ,

Anuluj Anuluj| | v | & | | ok |

Pr;%cisk

Uzythkownik:

Admin

E> MENU

Hasto: Przycisk
oK
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7.2. Matryca programowania

MENU

—1  Wejscie analogowe 1
Wejscie analogowe 2

Wejscia

Wejscie analogowe 3
Wejscie binarne 1
Weijscie binarne 2
Wejscie binarne 3

— Wyiscie 1
Wyjscie 2

Wyijscia

Wyijscie 3
Wyiscie 4
Wyiscie 5
Wyjscie 6
Wyijscie analogowe 1
Wyijscie analogowe 2

Wejscia

— Warto$¢ mierzona
Warto$¢ zadana

Kanat 1

Regulacja

Parametry PID —1

PI1D1

Gain Scheduling

PID2

PID3

Kanat 2 ] Wejscia

P1D4

Wartos¢ mierzona

PIDC

Wartos$¢ zadana

Regulacja

PI1D1

Parametry PID

PID2

Gain Scheduling

PID3

P1D4

PIDC

Programy — Program 1 —‘

Program 20

Konfig.Prg

Odcinek 1

Alarmy — Alarm 1

Alarm 2

Odcinek 15

Alarm 3
Modbus Alarm 4

Alarm 5

Alarm 6

Modbus TCP

Ethernet

ezpieczenstwo— Admin

Uzytkownik 1

Uzytkownik 2
Ustawienia Uzytkownik 3

Informacje

Rys. 12. Matryca programowania

14
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7.3. Opis parametrow

Liste parametrow w menu przedstawiono w tablicy 1.

Lista parametréw konfiguracji

Tablica 1

Nastaw Zakres zmian parametru
Symbct)l Nazwa parametru f ssta a —— —
parametru apryczna czujniki wejscie liniowe
Wejscia
Wejscie analogowe 1
Pt100 :termorezystor Pt100
Pt500 : termorezystor Pt500
Pt1000: termorezystor Pt1000
Ni100 :termorezystor Ni100
Ni1000: termorezystor Ni1000
Cu100 : termorezystor Cu100
Tcd :termoelementtypu J
TcT :termoelementtypu T
Tc K :termoelement typu K
Typ wejscia Pt100 TcS :termoelementtypu S
Tc R :termoelement typu R
Tc B :termoelement typu B
Tc E :termoelement typu E
Tc N :termoelement typu N
TcL :termoelementtypu L
0..20mA: liniowe pradowe 0-20mA
4..20mA: liniowe pradowe 4-20mA
0.5V :liniowe napieciowe 0-5 V
0..10V _:liniowe napieciowe 0-10 V
°C : stopnie Celsjusza
Jednostka °C °F : stopnie Fahrenheita
PU: jednostki fizyczne
DPO :bez miejsca
DPO :bez miejsca dziesietnego
. dziesietnego DP1 :1 miejsce
Poz.kropki DP1 DP1 :1 miejsce dziesietne
dziesietne DP2 :2 miejsca
dziesietne
. Auto
Kompensacja Auto Reczna
Temp komp 0°C 0...50°C -
MinWeAnalog 0 - -9999...99999
MaxWeAnalog 100,0 - -9999...99999
Korekta 0,0 -35,00...35,00
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Symbol

parametru Nazwa parametru

Nastawa

Zakres zmian parametru

fabryczna

czujniki wejscie liniowe

Filtr

0,2

Wht: filtr wytgczony
0,2: stata czasowa 0,2 s
0,5: stata czasowa 0,5 s
1: stata czasowa 1 s
2: stata czasowa 2 s
5: stata czasowa 5 s
10: stata czasowa 10 s
20: stata czasowa 20 s
50: stata czasowa 50 s
100: stata czasowa 100 s

Wejscie analogowe 2

jak dla Wejscie analogowe 1

Wejscie analogowe 3

Typ wejscia "

4..20mA
0..10V
R100

0..20mA: liniowe pradowe 0-20mA
4..20mA: liniowe pradowe 4-20mA
0..5V: liniowe napieciowe 0-5 V
0..10V: liniowe napieciowe 0-10 V
R100: wejscie potencjometryczne 100 Ohm
R1000: wejscie potencjometryczne 1000 Ohm

Jednostka

°C

°C : stopnie Celsjusza
°F : stopnie Fahrenheita
PU: jednostki fizyczne

Poz.kropki

DP1

DPO : bez miejsca dziesietnego
DP1 :1 miejsce dziesietne
DP2 :2 miejsca dziesietne

MinWeAnalog

0,0

-9999...99999

MaxWeAnalog

100,0

-9999...99999

Korekta

0,0

-35,00...35,00

Filtr

0,2

Wht: filtr wytgczony
0,2: stata czasowa 0,2 s
0,5: stata czasowa 0,5 s
1: stata czasowa 1 s
2: stata czasowa 2 s
5: stata czasowa 5 s
10: stata czasowa 10 s
20: stata czasowa 20 s
50: stata czasowa 50 s
100: stata czasowa 100 s

Wejscie binarne 1

Funkcja

brak

Brak: brak
Stop: zatrzymanie regulacji automatyczne;j
PrReczna: przetgczenie na prace reczng
SP+1: przetaczanie na kolejne SP
StartPrg: start programu
NastOdcinek: skok do nastepnego odcinka
BlokowPrg: zatrzymanie naliczania wartosci
zadanej w programie

Wejscie binarne 2

jak dla Wejscie binarne 1
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pasr);mké?rlu Nazwa parametru

Nastawa
fabryczna

Zakres zmian parametru

czujniki wejscie liniowe

Wejscie binarne 3

jak dla Wejscie binarne 1

Wyjscia

Wyjscie 1

Przydziat

Brak

Brak: brak
Kanat 1: kanat 1
Kanat 2: kanat 2
Wejscie 1: wejscie 1
Wejscie 2: wejscie 2
Wejscie 3: wejscie 3
WE1+2+3: wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
WeBin1: wejscie binarne 1
WeBin2: wejscie binarne 2
WeBin3: wejscie binarne 3
WeBin1Neg: zanegowane wejscie binarne 1
WeBin2Neg: zanegowane wejscie binarne 2
WeBin3Neg: zanegowane wejscie binarne 3

Funkcja

Brak

Brak: brak
Grzanie: grzanie
Chtodzenie: chtodzenia
Otwieranie: otwieranie zaworu
Zamykanie: zamykanie zaworu
Alarm: alarm

Zdarz. Prg: zdarzenie z regulaciji progr.

Zdarz.Prg.

Brak

Brak: brak

Zdarz.1.0dc: zdarzenie 1 od odcinka
Zdarz.2.0dc: zdarzenie 2 od odcinka
Zdarz.3.0dc: zdarzenie 3 od odcinka
Zdarz.4.0Odc: zdarzenie 4 od odcinka
Zdarz.5.0dc: zdarzenie 5 od odcinka
Zdarz.6.0dc: zdarzenie 6 od odcinka
BlokadaPrg.: blokada od odchyiki

Rodzaj wyjscia

Brak:
Przekaznik:
SSR:

Okres imp.

20.0

0,5...99,0

Wyjscie 2

Wyijécie 6

jak dla Wyjscie 1

Wyjscie analogowe 1

Przydziat

Brak

Brak: brak
Kanat 1: kanat 1
Kanat 2: kanat 2

Wejscie 1: wejscie 1
Wejscie 2: wejscie 2
Wejscie 3: wejscie 3

WE1+2+3: wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
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Nastaw Zakres zmian parametru
Symbct)l Nazwa parametru f ssta a —— —
parametru apryczna czujniki wejscie liniowe
Brak: brak
. Grzanie: grzanie
Funkcja Brak Chtodzenie: chtodzenia
Retransmisja: retransmisja
. PV: wartos¢ mierzona
Zrodto retr. PV SP: warto$¢ zadana
Odchytka: wartos¢ zadana — warto$¢ mierzona
Min dla retr. 0,0 -9999...99999
Max dla retr. 100,0 -9999...99999
Co, 4-20mA: pradowe 4...20 mA
Rodzaj wyjscia | 4-20mA 0-20mA: pragdowe 0...20 mA
Rodzaj wyjscia U 0-10V 0-10V: napieciowe 0...10 V
Wyjscie analogowe 2
jak dla Wyjscie analogowe 1
Kanat 1
Wejscia
We1: wejscie 1
We2: wejscie 2
R We3: wejscie 3
Wartos¢ mierzona We1l+We2: wejscie 1 + wejscie 2
We1+We3: wejscie 1 + wejscie 3
We2+We3: wejscie 2+ wejscie 3
Wsp. dla We1 1,00 -10,00...10,00
Wsp. dla We2 1,00 -10,00...10,00
Wsp. dla We3 1,00 -10,00...10,00
Brak: brak
WeBin1: wejscie binarne 1
WeBin2: wejscie binarne 2
T WeBin3: wejscie binarne 3
Wejscia bin. WeBin1,2: wejscie binarne 1 2
WeBin1,3: wejscie binarne 1i 3
WeBin2,3: wejscie binarne 2i 3
WeBin1,2,3: wejscie binarne 1, 2i 3
Wartos¢ zadana
SP1: warto$¢ zadana SP1
SP2: warto$¢ zadana SP2
. SP3: warto$¢ zadana SP3
Rodzaj SP SP1 SP4: warto$¢ zadana SP4
IN3: warto$¢ zadana z wejscia 3
PRG: warto$¢ zadana z programu
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Zakres zmian parametru
Symbct)l Nazwa parametru ststawa —— —
parametru abryczna czujniki wejscie liniowe
Prg01: program numer 1
Prg02: program numer 2
Prg03: program numer 3
Prg04: program numer 4
Prg05: program numer 5
Nr programu Prg01 Prg06: program numer 6
PrgQ07: program numer 7
Prg08: program numer 8
Prg09: program numer 9
Prg10: program numer 10
(dla kanatu 2: Prg11...Prg20)
SP1 0,0 -9999...99999
SP2 0,0 -9999...99999
SP3 0,0 -9999...99999
SP4 0,0 -9999...99999
SPL -199,0 -9999...99999
SPH 999,0 -9999...99999
Wyt: wytaczony
Narost SP Wyt narost/min: narost w jednostkach / minute
narost/h: narost w jednostkach / godzine
Predkos¢ narostu 0,0 -9999...99999
Regulacja
Wyt: regulacja wytaczona
Grzanie: regulacja typu grzanie
Chtodzenie: regulacja typu chtodzenie
Rodzaj reg. Grzanie Grz-Chtodz: regulacja typu grzanie-chtodzenie
Zawor: regulacja krokowa zaworem
Zawor zwr.: regulacja krokowa zaworem z
sygnatem zwrotnym
Zal-Wyt: algorytm zatgcz-wytgcz
Algorytm PID PID: algorytm PID
Histereza 2,0 0,1...100,0
Rozsuniecie 0,0 -99,9...99,9
Sygn.uszkodz. 0,0 -100,0...100,0
Dolny prog reg. 0,0 -9999...99999
Gorny proég reg. 800,0 -9999...99999
Parametry PID
PID 1
0,1...550,0 °C
Pb 30,0 °C (0.,1...990,0 °F)
Ti 300 s 0...9999 s
Td 60,0 s 0,0...2500,0 s
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Zakres zmian parametru
Sryr:]b(t)l Nazwa parametru ststawa —— —
parametru apryczna czujniki wejscie liniowe
YO0 0,0 % 0...100,0 %
PID 2
PID 3
PID 4
jak dla PID1
PID C
Pb 100,0 % 0,1...200,0 %
Ti 300 s 0...9999 s
Td 60,0 s 0,0...2500,0 s
Gain Scheduling
Wyt: wytaczony
Typ GS Wiyt SP: przetgczany wedtug wartosci zadanej
Zestaw: staty zestaw
2: uzywane 2 zestawy PID
GS Liczba poz. 2 3: uzywane 3 zestawy PID
4: uzywane 4 zestawy PID
GS Poziom 1-2 0,0 -9999...99999
GS Poziom 2-3 0,0 -9999...99999
GS Poziom 3-4 0,0 -9999...99999
PID1: zestaw PID1
PID2: zestaw PID2
GS Zestaw PID1 PID3: zestaw PID3
PID4: zestaw PID4
Kanat 2
jak dla Kanat 1
Programy
Program 1
Konfig. Prg
Start SP
Start prg. Start PV Start PV
Start SP 0,0 -9999...99999
Jednostka czasu mm:ss hmhmmsri
) Min
Jednostka narostu Min Godz
Wyt
Dolna
Blokada Wyjf Goérna
Wewn.
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Zakres zmian parametru
Symbct)l Nazwa parametru ststawa —— —
parametru abryczna czujniki wejscie liniowe
llos¢ powtdrzen 1 1...9999
Zanik zasilania Kontynuacja ggon;ynuaqa
. Sto
Koniec prg. Stop Ostatnie SP
. . Wyt
Gain scheduling Wyt Zat
Odcinek 1
Czas
. Narost
Typ odcinka Czas Wytrzymanie
Koniec
Docelowe SP 0,0 -9999...99999
Czas odcinka 00:00 00:00... 99:59
Predkosc¢ narostu 0,1 0,1...999,9
Odchytka 0,0 -9999...99999
Zdarz. 1 Wyt ?’a‘f
Zdarz. 2 Wyt Z\Qf
Zdarz. 3 Wyt g\Qf
Zdarz. 4 Wyt ;\Qf
Zdarz. 5 Wyt ;\Qf
Zdarz. 6 Wyt Z\Qf
PID1
Zestaw PID PID1 E:Bg
PID4
Odcinek 2
Odcinek 10
jak Odcinek 1
Program 2
Program 20
jak Program 1
Alarmy
Alarm 1
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Zakres zmian parametru
Symbct)l Nazwa parametru ststawa —— —
parametru apryczna czujniki wejscie liniowe
Gorny bezw.: gérny bezwzgledny
Dolny bezw.: dolny bezwzgledny
. Gorny wzgl.: gorny wzgledny
Typ Gorny bezw. | pony wzgl.: dolny wzgledny
Wewn. wzgl.: wewnetrzny wzgledny
Zewn. wzgl.: zewnetrzny wzgledny
SP 100,0 -9999...99999
Odchytka 0,0 -9999...99999
Histereza 2,0 0,1..99,9
L Wyt: wytgczona
Pamig¢ Wit Zat: zatgczona
Alarm 2
Alarm 6
jak Alarm 1
Modbus
Adres 1 1...247
4800 bps
9600 bps
‘s 19,2k b
57,6k bps
115,2k bps
Wt
RTU 8N2
Tryb RTU 8N2 RTU 8E1
RTU 801
RTU 8N1
Modbus TCP 2
Ni
Wiaczony Nie T;i
Numer portu 502 0...65535
Ethernet ?
Wyt: wytgczony
DHCP Zat Zat: zatgczony
Adres IP 127.0.0.1 0.0.0.0...255.255.255.255
Maska podsieci 255.0.0.1 0.0.0.0...255.255.255.255
Brama domysina 0.0.0.0 0.0.0.0...255.255.255.255
Bezpieczenstwo
Admin
Nie
Wigczony Tak Tak
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Zakres zmian parametru
Symbol Nazwa parametru ststawa —— —
parametru apryczna czujniki wejscie liniowe
Hasto 0...99999999
Uzytkownik 1
Wiaczony Tak T'\:;E
Poziom 0: zmiana wszystkich parametréw
Poziom 1: zmiana wszystkich parametréw z
Poziom Poziom 2 wytgczeniem z podmenu
Bezpieczenstwo
Poziom 2: zmiana SP, numeru programu, zegara
Hasto 0...99999999
Uzytkownik 2
jak Uzytkownik 1
Uzytkownik 3
jak Uzytkownik 1
Ustawienia
Podswietlenie LCD 100% 0...100 %
. English
Jezyk Polski | polak:
Pokaz stan wy Nie .II\.I;T(
Pokaz stan we.b Nie .II\.IS(
Pokaz zegar Nie .II\.I;T(
Godzina
Data
Przywrécenie nastaw fabrycznych (oprocz
Ust. fabryczne ustawien grupy Ethernet)
Informacje
Typ RE92
Wersja loadera np. 1.00
Wersja programu np. 1.00.00
Numer seryjny np. 12010001
Adres MAC ?

) _ nastawa fabryczna i zakres zmian zalezny od pola wejécie 3 w kodzie wykonan

2 — widoczne dla wykonanie z ethernetem

8. Wejscia i wyjscia regulatora

Regulator RE92 ma dwa uniwersalne wejscia pomiarowe, jedno wejscie dodatkowe (opcja)

oraz trzy wejscia binarne.
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8.1. Wejscie pomiarowe 1
Wejscie 1 jest zrodtem wartosci mierzonej biorgcej udziat w regulacji oraz w alarmach.

Wejscie 1 jest wejsciem uniwersalnym, do ktdrego mozna podtgczy¢ réznego typu czujniki lub
sygnaty standardowe. Wybér typu sygnatu wejsciowego dokonywany jest parametrem [Typ
wejscia]. Wyswietlang jednostke ustawia sie przez parametr [Jednostka]. Pozycje punktu
dziesietnego, ktéry okresla format wyswietlania wartosci mierzonej i zadanej ustawia sie przez
parametr [Poz.kropki].

Dla termoelementéw nalezy ustawi¢ spos6b kompensacji temperatury zimnych koncoéw przez
parametr [Kompensacja]. Ustawienie [Kompensacja] na [Auto] oznacza kompensacje
automatyczng a na [Reczna] temperatura kompensacji jest okreslona przez parametr
[Temp komp].

Dla wejs¢ liniowych nalezy ustawi¢ wskazanie dla dolnego i gérnego progu wejscia
analogowego przez parametr [MinWeAnalog] i [MaxWeAnalog].

Korekcja wskazania wartosci mierzonej jest dokonywana przez parametr [Korekta].

W przypadku, gdy wartos¢ mierzona jest niestabilna, mozna wigczy¢ filir cyfrowy o
programowanej statej czasowej. Nalezy ustawi¢ jak najmniejszg statg czasowa filtru, przy
ktérej wartos¢ mierzona jest stabilna. Duza stata czasowa moze powodowac niestabilnosé
regulacji. Statg czasowa filtra — parametr [Filtr] mozna ustawi¢ od 0,2 do 100 sekund.

Parametry dotyczgce wejscia pomiarowego 1 znajdujg sie w menu: Wejscia —
Wejscie analogowe 1.

8.2. Wejscie pomiarowe 2
Wejscie 1 jest zrodtem wartosci mierzonej biorgcej udziat w regulacji oraz w alarmach.

Parametry dotyczgce wejscia pomiarowego 2 sg identyczne jak dla wejscia 1, a znajdujg sie w
menu: Wejscia — Wejscie analogowe 2.

8.3. Wejscie pomiarowe 3
Wejscie 3 moze by¢ wykorzystywane jako:
= gygnat regulowany dla dowolnego kanatu (jako wejscie samodzielne lub sktadnik dla
sygnatu ztozonego z innym wejsciem),
» wartos¢ zadana dla dowolnego kanatu,
» dodatkowy punkt pomiarowy — do obejrzenia na ekranie pomiarowym.

Wejscie 3 jest wejsciem, do ktérego mozna podtgczy¢ sygnaty standardowe. Wybor typu
sygnatu wejsciowego dokonywany jest parametrem [Typ wejscia]l. Wyswietlang jednostke
ustawia sie przez parametr [Jednostka). Pozycje punkiu dziesietnego, kitdry okresla format
wyswietlania wartosci mierzonej i zadanej ustawia sie przez parametr [Poz.kropki].

Nalezy ustawi¢ wskazanie dla dolnego i gérnego progu wejscia analogowego przez parametr
[MinWeAnalog] i [MaxWeAnalog].

Korekcja wskazania wartosci mierzonej jest dokonywana przez parametr [Korektal.
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W przypadku, gdy wartos¢ mierzona jest niestabilna, mozna wigczy¢ filtr cyfrowy o
programowanej statej czasowej. Statg czasowgq filtra — parametr [Filtr] mozna ustawi¢ od 0,2
do 100 sekund.

Parametry dotyczace wejscia pomiarowego 3 znajdujg sie w menu: Wejscia —
Wejscie analogowe 3.

8.3. Wejscia binarne

Funkcja wejs¢ binarnych ustawiana jest przez parametr [Funkcja], znajdujg sie w menu: Wejscia
— Wejscie binarne 1, Wejscia — Wejscie binarne 2 i Wejscia — Wejscie binarne 3. Nastepnie wejscia
binarne nalezy przydzieli¢ do odpowiedniego kanatu.

Dostepne sg nastepujgce funkcje wejscia binarnego:

» bez funkcji — stan wejscia binarnego nie wptywa na prace regulatora,

= stop — przerywana jest regulacja, a wyjscia regulacyjne zachowujg sie jak po
uszkodzeniu czujnika, alarm lub retransmisja dziata niezaleznie,

» przelaczenie na prace reczng — przejscie w tryb sterowania recznego,

= przetaczenie na kolejne SP — zmiana wartosci zadanej podczas regulacji,

= start programu - rozpoczynany jest proces regulacji programowej (po
wczesniejszym ustawieniu regulacji programowej)

» skok do nastepnego odcinka — podczas trwania regulacji programowej nastepuje
przejscie do nastepnego odcinka,

» zatrzymanie naliczania wartosci zadanej w programie — podczas trwania
regulacji programowej nastepuje zatrzymanie naliczania wartosci zadane;.

9. Wyjscia regulatora

Regulator RE92 ma sze$¢ wyjs¢ binarnych oraz dwa wyjscia analogowe pradowe i
napieciowe (opcja).

9.1. Wyjscia regulacyjne
Wyijscie o funkcji [Grzanie] jest wyjsciem rewersyjnym (odwrotnym). Jest to wyjscie
wykorzystane w regulacji, podczas ktérej wzrost wartosci sygnatu regulowanego powoduje
spadek wartosci sygnatu wyjsciowego. Wyjscie o takiej funkcji zostanie przydzielone podczas
konfiguracji kanatu do regulacji typu grzanie lub do toru grzania w regulacji typu
grzanie-chtodzenie lub do otwierania zaworu w regulacji krokowej

Wyjscie o funkcji [Chtodzenie] jest wyjsciem nierewersyjnym (wprost). Jest to wyjscie
wykorzystane w regulacji, podczas ktérej wzrost wartosci sygnatu regulowanego powoduje
wzrost wartosci sygnatu wyjsciowego. Wyjscie o takiej funkcji zostanie przydzielone podczas
konfiguracji kanatu do regulacji typu chtodzenie, do toru chtodzenia w regulacji typu grzanie-
chtodzenie lub do zamykania zaworu w regulacji krokowej.

Dla regulacji proporcjonalnej (z wyjatkiem wyjs¢ analogowych) dodatkowo ustawia sie okres
impulsowania. Okres impulsowania jest to czas, jaki uptywa pomiedzy kolejnymi zatgczeniami
wyjscia podczas regulacji proporcjonalnej. Dtugo$¢ okresu impulsowania nalezy dobraé
zaleznie od wiasnosci dynamicznych obiektu i odpowiednio do urzadzenia wyjsciowego. Dla
szybkich procesow zaleca sie stosowac przekazniki SSR. Wyjscie przekaznikowe stosowane
jest do sterowania stycznikbw w procesach wolnozmiennych. Zastosowanie duzego okresu
impulsowania do sterowania proceséw szybkozmiennych moze daé¢ niepozadane efekty w
postaci oscylacji. Teoretycznie, im mniejszy okres impulsowania tym lepsza regulacja, jednak
dla wyjscia przekaznikowego powinien byc¢ tak duzy, jak to mozliwe, w celu wydtuzenia zycia
przekaznika.
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Zalecenia dotyczgce okresu impulsowania Tablica 2
Wyjscie Okres impulsowania to Obcigzenie
przekaznik zalecany >20s, min. 10 s 2A/230V a.c.
elektromagnetyczny min. 5 s 1A/230V a.c.
wyjscie tranzystorowe 1..3s przekaznik potprzewodnikowy (SSR)

9.2. Wyjscia alamowe

Konfigurowanie alarméw odbywa sie dwustopniowo:
1. W podmenu [Wyjscie k] - gdzie k=1...6 (menu: Wyjscia) nalezy:
» wybra¢ numer kanatu lub wejscia, do ktérego przydzielone jest konfigurowane wyjscie —
parametr [Przydziat],
= parametr [Funkcja] ustawi¢ na wartos¢ [Alarm)].

2. W podmenu [Alarmy] dla kazdego z wyj$¢ zdefiniowanych jako alarm nalezy ustawic:

» rodzaj alarmu — parametr [Typ],

» wartos¢ zadang — parametr [SP] - jest to wartos¢ sygnatu regulowanego lub
pomiarowego, ktéra powoduje zatgczenie wyjscia,

» odchytka od wartosci zadanej w kanale — parametr [Odchytka] - jest to wartos¢ odchytki
regulacji, ktéra powoduje zatgczenie wyjscia,

» histereza zatgczania wyjscia — parametr [Histereza] - jest to strefa woko6t wartosci
zadanej, w ktérej stan wyjscia nie jest zmieniany,

= pamieé¢ alarmu - parametr [Pamieé], [Tak] - oznacza, ze wystgpienie alarmu zostanie
,zatrzasniete” dopoki operator nie potwierdzi jego wystagpienia.

¢%<gchy’rka (>0)
§ Odchyika (<0)

bezwzgledny gérny bezwzgledny dolny wzgledny gorny
[Gdrny bezw.] [Dolny bezw.] [Gorny wzgl.]

Odchytka (>0
¢SP ytka (>0)

—
Odchytka
¢ 3 Yy
3 Odchytka (<0)

0dchytke
SP
0dchytke

me
Odchytke

wzgledny dolny wzgledny wewnetrzny wzgledny zewnetrzny
[Dolny wzgl.] [Wewn. wzgl] [Zewn. wzgl.]
Rys.13. Rodzaje alarmoéw

9.3. Wyjscia retransmisyjne

Wyijscie analogowe moze by¢é wykorzystane do retransmisji wybranej wielkosci, np. w celu
rejestracji temperatury w obiekcie lub powielania wartosci zadanej w piecach wielostrefowych.

Retransmisja sygnatu jest mozliwa, jesli regulator ma wyjscie analogowe 1 lub 2.

Nalezy ustawi¢ parametr [Funkcja] na [Retransmisja). Rodzaj sygnatu do retransmisji ustawia
sie przez parametr [2rédlo sygn.]. Rodzaj sygnatu wybiera sie pomiedzy [Sygnat regul] — sygat
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regulowany, [Odchytka] — odchytka regulacji a [SP] — warto$¢ zadana. Kolejny parametr to [Rodzaj
wyjscia], ktéry okresla zakres wyjscia analogowego. Dodatkowo nalezy ustawi¢ gérng i dolng
granice sygnatu do retransmisji [Min.Wartos¢] i [Max.Wartos¢].

Parametry dotyczace wyjscia retransmisyjnego dodatkowego znajdujg sie w menu: Wyjscia —
Wyijscie analogowe 1 i Wyjscia — Wyjscie analogowe 2.

Na rysunku 14 pokazana zostata metoda przeliczenia sygnatu retransmitowanego na
odpowiedni wyjsciowy sygnat analogowy.

sygnat 4
wyjsciowy
Wymax _____________________ I
I
I
I
I
I
I
Wymin |
| I
I I
| I sygnat
: : retransmitowany
»
Min.Wartos$¢. Max.Wartosc¢

Rys. 14. Przeliczenie sygnatu do retransmisji

Parametr [Min.Wartosé] mozna ustawi¢ jako wiekszy od [Max.Wartos¢], lecz wtedy sygnat
wyjsciowy bedzie odwrécony.

9.4. Wyjscia sygnalizacyjne

Kazde z wyjs¢ binarnych moze by¢ wykorzystane do ,retransmisji” stanu okreslonego wejscia
binarnego. W tym celu, podczas konfiguracji wyjscia w parametrze [Przydziat] nalezy wybrac
pozycije:

= [We.bin 1] — zwarcie wejscia binarnego 1 powoduje aktywnos¢ wyijscia,

» [We.bin 2] — zwarcie wejscia binarnego 2 powoduje aktywnos¢ wyjscia,

= [We.bin 3] — zwarcie wejscia binarnego 3 powoduje aktywnos¢ wyijscia,

» [We.bin 1 neg] — rozwarcie wejscia binarnego 1 powoduje aktywno$¢ wyjscia,

» [We.bin 2 neg] — rozwarcie wejscia binarnego 2 powoduje aktywno$¢ wyjscia,

= [We.bin 3 neg] — rozwarcie wejscia binarnego 3 powoduje aktywnos$¢ wyjscia.

10. Konfiguracja kanatéw

10.1. Sygnat regulowany

Sygnatem regulowanym w kanale moze by¢ pomiar ze wskazanego wejscia (Wel, We2, We3)
lub kombinacja wartosci pomiarow z dwéch wejsé.
Ztozony sygnat regulowany wyliczany jest przez regulator ze wzoru:

Sygnat regulowany = [Wsp. dla We k] * We k + [Wsp. dla We k] * We k

gdzie k oznacza numer wejscia 1...3.
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Przykiad 1:
Aby regulowac réznice sygnatéw z wejscia 2 i wejscia 3 nalezy wpisac:
[Sygnat.reg.] = [We2+We3]; [Wsp.dlaWe?2]l=1,0 [Wsp.dlaWe 3] =-1,0.

Przyktad 2:
Aby regulowac srednig arytmetyczng sygnatéw z wejscia 1 i wejscia 2 nalezy wpisac:
[Sygnat.reg.] = [Wel+We2]; [Wsp.dla We 1]=0,5 [Wsp. dlaWe 2] =0,5.

10.2. Rodzaje regulacji
Regulacja typu grzanie
Regulator realizuje ten typ regulacji, gdy parametr [Rodzaj Reg.] w menu: Kanat 1—Regulacja lub
Kanat 2—Regulacja jest ustawiony na [Grzanie]. Jest to regulacja rewersyjna (odwrotna),
podczas ktorej wzrost wartosci sygnatu regulowanego powoduje spadek wartosci sygnatu
wyjsciowego. Podczas konfiguracji wyjscie przydzielone do kanatu musi mieé¢ ustawiong
funkcje [Grzanie].

Regulacja typu chtodzenie

Regulator realizuje ten typ regulacji, gdy parametr [Rodzaj Reg.] w menu: Kanat 1—Regulacja lub
Kanat 2—Regulacja jest ustawiony na [Chfodzenie]. Jest to regulacja nierewersyjna (wprost),
podczas ktérej wzrost wartosci sygnatu regulowanego powoduje wzrost wartosci sygnatu
wyjsciowego. Podczas konfiguracji wyjscie przydzielone do kanatu musi mieé¢ ustawiong
funkcje [Chtodzeniel.

Regulacja z dwoma torami typu grzanie-chtodzenie

Regulator realizuje ten typ regulacji, gdy parametr [Rodzaj Reg.] w menu: Kanat 1—Regulacja lub
Kanat 2—Regulacja jest ustawiony na [Grz.-Chfodz.]. Do kazdego toru regulacji nalezy ustawic
strefe rozsuniecia dla chtodzenia — parametr [Rozsuniecie] i ustawi¢ zestaw parametréw PID
oraz dla chtodzenia PIDC.

wyjscie sterujgce

100%

[Rozsuniecie]
>

tor gtéwny tor pomocniczy
(grzanie) | (chtodzenie)
0% |
T
warto$¢ zadana temperatura [°C

Rys. 15. Regulacja z dwoma torami - typu grzanie-chtodzenie

Regulacja tréjstawna krokowa
W regulatorze sg dostepne dwa algorytmy regulacji krokowej do sterowania sitownikami:
= bez sygnatu zwrotnego z zaworu — otwieranie i zamykanie zaworu odbywa sie na
podstawie parametrow PID i odchytki regulacii,
=z sygnatem zwrotnym z pozycjonera zaworu — otwieranie i zamykanie zaworu odbywa
sie na podstawie parametréw PID, odchyiki regulacji i pozycji zaworu odczytanej z
wejscia 3.

Aby wybrac¢ regulacje tréjstawng krokowa, parametr [Rodzaj Reg.] w menu: Kanat 1—Regulacja
lub Kanat 2—Regulacja nalezy ustawi¢ na [Zawdr] lub na [Zawdr zwr.]. Do kazdego toru regulaciji
nalezy ustawic¢ strefe nieczuto$ci wokét wartosci zadanej, w ktérej zawédr nie zmienia swego
potozenia - parametr [Rozsuniecie] i ustawi¢ zestaw parametrow PID.
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Pierwszy tor — otwieranie zaworu — dziata jako regulator odwrotny, drugi tor — zamykanie

zaworu — dziata jako regulator wprost. Parametry PID dla drugiego toru sg identyczne jak dla

pierwszego toru. Dla regulacji krokowej zaleca sie algorytm typu PD. Na rysunku pokazano

dziatanie regulatora tréjstawnego krokowego z algorytmem P. Dla regulacji krokowej algorytm
samostrojenia jest niedostepny.

wyjscie

100% L_tor | - otwieranie tor Il - zamykanie

0%

I

I

I

i

I
\S ’ :
:
PB.. _i_PB ! sygnatwejsciowy
[Rozsuniecie]

Rys.16. Regulacja trojstawna krokowa

Funkcja ,,Gain Scheduling”

Dla systeméw regulacji, gdzie obiekt zachowuje sie zdecydowanie inaczej w rdznych
temperaturach zalecane jest uzycie funkcji ,Gain Scheduling”. Regulator pozwala zapamietaé
do czterech zestawow parametrow PID i przetgczac je automatycznie. Przetgczanie pomiedzy
zestawami PID przebiega bezuderzeniowo oraz z histerezg, aby wyeliminowac¢ oscylacje na
granicach przetaczen.

Parametr [Typ GS] ustala sposob dziatania funkcji.

[Wyd] Funkcja wytgczona

a) Przetgczanie w zaleznosci od wartosci zadane.

Dodatkowo nalezy wybra¢ tez ilos¢ zestawdéw PID — parametr [GS Liczba poz.],
oraz ustawi¢ w zaleznoéci od ilosci zestawdéw PID poziomy ich przetgczen
[SP] [GS Poziom 1-2], [GS Poziom 2-3], [GS Poziom 3-4].

b) Dla regulacji programowej mozna ustawi¢ indywidualnie dla kazdego odcinka
zestaw PID. Nalezy najpierw dla danego programu ustawi¢ parametr
[Gain Scheduling] w menu: Programy—Program x—Konfig.Prg na [Zaf].

Ustawienie na state jednego zestawu PID, zestaw PID ustawia sie przez

[Zestaw] parametr [GS Zestaw].

SP
PID4
GS Poziom 3-4 —&--------------——-~
PID3
GS Poziom 2-3 —--------—--—---———--
PID?2
GS Poziom 1-2 —«--------------——-~
PID 1
PID cras
Rys. 17.”Gain Scheduling” Rys. 18. ,Gain Scheduling” przetgczany dla kazdego odcinka
przetgczany od SP w regulacji programowej
10.3. Zakres regulacji

Zakres regulacji zdefiniowany jest parametrami [Dolny prég reg] i [Gorny prog reg]. Zakres
regulacji okresla parametry brzegowe dla regulacji PID oraz algorytmu samostrojenia.
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10.4. Wartos¢ zadana w kanale

Wartoscig zadang w kanale moze by¢ jedna z czterech wartosci zdefiniowanych pod nazwami
SP1, SP2, SP3, SP4, wartos¢ odczytana z wejscia 3 lub jeden z programéw PRG.

Miekki start

Jezeli w kanale wartos¢ jest regulowana wg SP1, SP2, SP3 lub SP4, to mozna okresli¢
dopuszczalng predkos¢ zmian sygnatu regulowanego (tzw. miekki start) podczas uruchamiania
obiektu lub podczas zmiany wartosci zadanej. Pozwala to na tagodne dojscie do docelowej
wartoéci zadanej bez przeregulowania. Chwilowa warto$¢ zadana zmienia sie od wartosci
zmierzonej w momencie rozpoczecia naliczania do przypisanej do kanatu wartosci zadanej.
Wybér jednostki predkosci narostu pomiedzy [narost/min] a [narost/h] ustawia sie w parametrze
[Narost SP], a predko$¢ narostu w parametrze [Predkos¢ narostul].

10.5. Algorytmy regulacji
Algorytm zatgcz-wylacz
Gdy nie jest wymagana duza dokfadnosé¢ regulacji temperatury, zwtaszcza dla obiektéw o
duzej statej czasowej i niewielkim opd6znieniu, mozna stosowac regulacje zatgcz-wytgcz z
histerezg. Zaletami tego sposobu regulacji jest prostota i niezawodno$¢, wadg jest natomiast
powstawanie oscylacji, nawet przy matych wartosciach histerezy.

wyjscie
4 histereza
zatgczone
v
A

WYIGCZONE |-----oooeeeeeeee 1 R
wartosé wartosé
zadana mierzona

Rys. 19. Sposo6b dziatania wyjscia typu grzanie

Algorytm SMART PID

Gdy wymagana jest wysoka doktadnos¢ regulacji temperatury nalezy wykorzysta¢ algorytm
PID. Zastosowany innowacyjny algorytm SMART PID charakteryzuje sie zwiekszong
doktadnoscia dla rozszerzonego zakresu klas obiektow regulaciji.

Dostrojenie regulatora do obiektu polega na recznym ustawieniu wartosci czionu
proporcjonalnego, cztonu catkujgcego, czionu rodzniczkujgcego, lub automatycznie — za
pomocg funkcji samostrojenia.

Sposoéb postepowania w przypadku niezadowalajacej regulacji PID
Parametry PID najlepiej jest dobieraé, zmieniajgc warto$¢ na dwa razy wiekszg lub dwa razy
mniejszg. Podczas zmian nalezy kierowac sie nastepujgcymi zasadami:
a) Oscylacje

— zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci,

— zwiekszy¢ czas catkowania,

— zmniejszy¢ czas rozniczkowania.
b) Przeregulowania

— zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci,

— zwiekszy¢ czas catkowania,

— zwiekszy¢ czas rdozniczkowania.
c) Niestabilnos¢

— zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci,

— zmniejszy¢ czas rozniczkowania.
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d) Wolna odpowiedz skoku:
— zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci,
— zmniejszy¢ czas catkowania.

Przebieg wielkosci Algorytmy dziatania regulatora

regulowanej P PD PI PID

pbl | pbl tdd | PbT | pbT til tdd

pbT | Pbl tdT | PbT tiT|PbT ¢iT tdT

Pbl td{ Pbl tdl

Pbl | Pbl til Pbd til

Rys.20. Sposob korekcji parametréw PID

Samostrojenie

Regulator ma funkcje doboru nastaw PID. Nastawy te zapewniajg w wiekszosci przypadkéw
optymalna regulacje.

Aby rozpoczg¢ samostrojenie nalezy na ekranie pojedynczego kanatu z regulacjg
statowarto$ciowg zaznaczy¢ pole a nastepnie nacisngé przycisk . Do prawidtowego
przeprowadzenia  funkcji samostrojenia wymagane jest ustawienie parametrow
[Dolny prég reg] i [Gorny prog reg]. Parametr [Dolny prég reg] nalezy ustawi¢ na wartosc
odpowiadajgcg wartosci mierzonej przy wytgczonym sterowaniu. Dla obiektéw regulacji
temperatury mozna ustawi¢ 0°C. Parametr [Gorny prég reg] nalezy ustawi¢ na wartosé
odpowiadajgcg maksymalnej wartosci mierzonej przy zatgczeniu sterowania na petng moc.
Komunikat: SELF w polu status regulacji informuje o aktywnosci funkcji samostrojenia. Czas
trwania samostrojenia zalezy od wtasciwosci dynamicznych obiektu i moze trwa¢ maksymalnie
10 godzin. W trakcie samostrojenia lub bezposrednio po niej mogg powstac przeregulowania,
dlatego nalezy nastawi¢ mniejszg wartos¢ zadang, o ile to mozliwe.

Samostrojenie sktada sie z nastepujacych etapdw:
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proces samostrojenia

samostrojenie
zakonczone
sukcesem

- obliczenie nastaw PID i zapamietanie ich - przejscie do trybu pracy recznej

w pamieci nieulotnej - na wyswietlaczu jest kod btedu, ktéry
- rozpoczecie regulacji PID z nowymi nalezy potwierdzi¢

nastawami

Proces samostrojenia zostanie przerwany bez obliczenia nastaw PID, jezeli wystagpi
zanik zasilania regulatora lub zostanie ponownie wybrane i zaakceptowane pole

Jezeli samostrojenie nie zostanie zakonczone sukcesem to zostanie wyswietlony
komunikat btedu.

Samostrojenie i ,,Gain Scheduling”

W przypadku, gdy uzywany jest ,Gain Scheduling” samostrojenia mozna przeprowadzi¢ na
dwa sposoby.

Pierwszy sposob polega na wybraniu odpowiedniego zestawu parametréw PID, w kt6rym
zostang zapisane obliczone parametry PID i przeprowadzeniu samostrojenia na poziomie
aktualnie wybranej wartosci zadanej dla regulacji statowartosciowej. Nalezy ustawi¢ parametr
[Typ GS] w menu: Kanat x—Gain Scheduling na [Zestaw], oraz wybra¢ parametr [GS Zestaw]
pomiedzy [PID1] a [PID4].

Drugi spos6b umozliwia automatyczne przeprowadzenie samostrojenia dla wszystkich
zestawow PID. Nalezy ustawi¢ [Typ GS] na [SP], oraz wybra¢ liczbe zestawdéw PID do
ustawienia - parametr [GS Liczba poz.]. Wartosci zadane dla poszczegd6lnych zestawéw PID
nalezy poda¢ w parametrach [SP1], [SP2], [SP3], [SP4] w menu: Kanat x—»Warto$¢ zadana od
najmniejszej do najwieksze;.
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11. Regulacja programowa

11.1. Opis parametrow regulacji programowej

Lista parametrow konfiguracji Tablica 3

[Programy] — zdefiniowane programy dla regulacja programowej

[Program 1] - podmenu programu nr 1

[Program 20] - podmenu programu nr 20

[Konfig.Prg] - podmenu parametréw programu

Zakres zmian parametru

regulaciji

Symbol Opis parametru Nastawa -
arametru fabryczna - wejscie
P g czujniki iowe
Start SP: od wartosci okreslonej
Sposob rozpoczecia przez SPO
Start prg. programu Start SP | start PV: od biezacej wartosci
mierzonej
Start SP ZP :(jc;g;kowa wartose | g4 g MIN...MAX "
Jednostka dla czasu . mm:ss: minuty i sekundy
Jednostka czasu trwania odcinka MMSS | hhzmm: godziny i minuty
Jednostka Jedgl?s?k.a dla Min: minuty
predkosci narostu Min Godz: godzin
nharostu wartosci zadanej 9 y
Whyt: nieaktywna
; Dolna: dolna
Blokada Blokada od odchyiki Wyt

Gorna: gérna
Wewn.: dwustronna

llos¢ powtorzen

Liczba powtorzen
programu

1...999

Zanik zasilania

Regulacja po zaniku
zasilania

Kontynuacja

Kontynuacja: kontynuacja
programu

Stop: zatrzymanie regulacji

Regulacja na koniec

Stop: zatrzymanie regulaciji
Ostatnie SP: regulacja

programu

Koniec prg. Stop statowartosciowa z
P programu wartoscig zadang z
ostatniego odcinka
Funkcja ,Gain Wik: wriaczona
Gain Sched. Scheduling” dla Wyt yi- Wyigez

Zat: zatgczona
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[Odcinek 1] — podmenu parametréw odcinka nr 1
[Odcinek 15] — podmenu parametréw odcinka nr 15
Symbol | Nastawa Zakres zmian parametru
parametru Opis parametru fabryczna czujniki wejscie
liniowe
Czas: odcinek okreslony przez czas
Narost: odcinek okre$lony przez
. narost
Typ odcinka Rodzaj odcinka Czas Wytrzymanie: wstrzymanie wartosci
zadanej
Koniec: koniec programu
Wartos¢ zadana na 1
Docelowe SP koficu odeinka 0,0 °«C MIN...MAX "
. Czas trwania 2
Czas odcinka odcinka 00.01 00.01...99.59 ?
‘s Predkos$¢ narostu 0%&65?;(2)5%3/ 1‘5&?152(2);5% ii/
Predkosc narostu .o zadanej 0.1 (01,1...'990,0 °F / (11 9900 F %
jedn. czasu ¥) | jedn.czasu ¥
Wartos$¢ odchytki
regulacii, powyzej 0,0... 200,0 °C | 0...2000 °C?
Odchytka | ktérej naliczanie - 0.0 | (0,0...360,0 F) | (0... 3600 F 9
wartosci zadanej jest
zatrzymane
Wyt: wytgczone
Zdarz. 1 Stan zdarzenia nr 1 Wyt Zat: zalgczone
Wyt: wytgczone
Zdarz. 2 Stan zdarzenia nr 2 Wyt Zat: zataczone
Wyt: wytgczone
Zdarz. 3 Stan zdarzenia nr 3 Wiyt Zak: zalaczone
Wyt: wytgczone
Zdarz. 4 Stan zdarzenia nr 4 Wiyt Zat: zalgczone
Wyt: wytgczone
Zdarz. 5 Stan zdarzenia nr 5 Wiyt Zat: zalgczone
Wyt: wytgczone
Zdarz. 6 Stan zdarzenia nr 6 Wiyt Zal: zalaczone
PID1: PID1
Zestaw PID fg;tr?l‘(";P'D dia PIDT | 0Bs biba
PID4: PID4

" Patrz tablica TBD.

® Jednostka czasu okreslona jest przez parametr [Jednostka czasul]

¥ Rozdzielczos¢ z jaka pokazywany jest dany parametr zalezy od parametru [Poz.kropki] — pozycja punktu
dziesietnego.

# Jednostka narostu okreslona jest przez parametr [Jednostka narostu]
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11.2. Definiowanie programow wartosci zadanej

Mozna zdefiniowac 20 programéw. Maksymalna liczba odcinkdéw w programie wynosi 15.
Aby parametry dotyczgce regulacji programowej byty widoczne w menu parametr [Rodzaj SP]
musi by¢ ustawiony na [PRG]. Dla kazdego programu nalezy ustawi¢ parametry podane w
podmenu parametréw programu. Dla kazdego odcinka nalezy wybra¢ rodzaj odcinka a

nastepnie parametry zalezne od rodzaju odcinka wedtug tablicy 4.

Lista parametrow konfi

uracji odcinka

Tablica 4

[Typ odcinka] = [Czas]

[Typ odcinka] = [Narosf]

[Typ odcinka] =
[Wytrzymanie)

[Typ odcinka] = [Koniec]

Docelowe SP

Docelowe SP

Czas odcinka

Czas odcinka

Predkos¢ narostu

Odchytka

Odchytka

Rysunek 21 i tablica 5 przedstawiajg przyktadowy program wartosci zadanej. W programie
przyjeto, ze temperatura w obiekcie ma wzrasta¢ od temperatury poczatkowej w obiekcie do
800°C z predkoscig 20°C na minute przy aktywnej blokadzie od odchyiki. Nastepnie przez
120 minut temperatura ta jest utrzymywana (blokada wytgczona), po czym temperatura ma
spada¢ do 50°C przez czas 100 minut (blokada wytgczona), podczas schtadzania obiektu
nalezy zatgczy¢ wentylator podtgczony do wyjscia nr 2 (w menu Wyjscia—Wyjscie2 : parametr
[Funkcjg%lustawiony na [Zdarz.Prg.] i parametr [Zdarz.Prg.] ustawiony na [Zdarz.1.0dc]).

A

800°C— — —
|
|
|
|
|
|
|
socf — — — ittt >
OUT2 [ czas
|
L
\
OFF, ‘ >
40 min 120 min 100 min czas
Rys.21. Przyktadowy program
Wartosci parametrow dla przyktadowego programu Tablica 5
Parametr Wartos¢ Znaczenie
Start naliczania wartosci zadanej od biezgcej
Start prg. Start PV temperatury
Jednostka hh:mm Jednostka dla czasu: godziny i minuty
czasu
Jednostka . o .
Konfig.Prg | narostu Min Jednostka dla predkosci narostu: minuty
Blokada Wewn Blokada dla programu aktywna - dwustronna
llos¢ . o
powtorzen 1 Liczba powtérzen programu
Zanik . : . I
Zasilania Kontynuacja Kontynuacja programu po zaniku zasilania
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Koniec prg. Stop Zatrzymanie regulacji po zakonczeniu programu
Typ odcinka Narost Rodzaj odcinka: predkos¢ narostu
Docelowe SP 800,0 Docelowa warto$é zadana: 800,0 °C
Odcinek 1 E;?gg,:z s¢ 20,0 Predkos¢ narostu 20,0 °C / minute
Odchytka 50,0 Blokada aktywna, gdy odchytka przekroczy 50,0 °C
Zdarz.1 Wyt Zdarzenia 1 na wyjsciu 2: wytgczone
Typ odcinka Wytrzymanie Rodzaj odcinka: wstrzymanie wartosci zadanej
Odcinek 2 | Czas odcinka 02.00 Czas odcinka 2h00 = 120 minut
Zdarz.1 Wyt Zdarzenia 1 na wyjsciu 2: wytgczone
Typ odcinka Czas odcinka Rodzaj odcinka: czas trwania odcinka
Docelowe SP 50,0 Docelowa warto$é zadana: 50,0 °C
Odcinek 3 | Czas odcinka 01.40 Czas odcinka 1h40 = 100 minut
Odchyitka 0,0 Blokada nieaktywna
Zdarz.1 Zat Zdarzenia 1 na wyjsciu 2: zatgczone
Odcinek 4 Typ odcinka Koniec Rodzaj odcinka: koniec programu
Zdarz.1 Wyt Zdarzenia 1 na wyj$ciu 2: zatgczone
12. MODBUS

12.1. Wstep

Regulator RE92 wyposazony jest w interfejs szeregowy w standardzie RS-485 oraz
opcjonalnie w interfejs ethernet w zaimplementowanym protokotem komunikacyjnym
MODBUS.
Zestawienie parametrow protokotu MODBUS:

— adres urzagdzenia: 1..247,

— predkos$c¢ transmisji: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600 bit/s, 115200 bit/s

— tryby pracy: RTU,

— jednostka informacyjna: 8N2, 8E1, 801, 8N1,

— maksymalny czas odpowiedzi: 500 ms,

— format danych: float (2x16 bit),

maksymalna liczba rejestrow odczytywanych/zapisywanych jednym rozkazem: 126.

W przypadku Modbus TCP slave parametry takie jak adres urzadzenia, predkos¢ transmisji,
tryb pracy, jednostka informacyjna, maksymalny czas odpowiedzi sg nieuzywane. Ustawia sie
dodatkowo port, ktéry domysinie wynosi 502.

Adresy rejestrow sg identyczne dla Modbus slave i Modbus TCP slave.

Regulator RE92 realizuje nastepujgce funkcje protokotu:

Tablica 6
Kod Znaczenie
03 odczyt n- rejestrow
06 zapis 1 rejestru
16 zapis n- rejestrow
17 identyfikacja urzgdzenia slave

12.2. Kody btedow

Jesli regulator otrzyma zapytanie z btedem transmisji lub sumy kontrolnej to zostanie ono
zignorowane. Dla zapytania poprawnego syntetycznie, lecz z nieprawidtowymi wartosciami
regulator wys$le odpowiedz zawierajgcg kod btedu.
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W tablicy 7 przedstawione sg mozliwe kody bteddéw i ich znaczenie.

Kody btedéw Tablica 7
kod znaczenie przyczyna
01 niedozwolona funkcja funkcja nie jest obstugiwana przez regulator
02 niedozwolony adres danych adres rejestru jest poza zakresem
03 niedozwolona wartos¢ danej warto$¢ rejestru jest poza zakresem lub rejestr
tylko do odczytu

12.3. Mapa rejestrow

Mapa grup rejestrow Tablica 8
zakres adreséw typ wartosci opis
4000 — 4099 integer (16 bitéw) wartosc umie1sgcbz_ona jest w rejestrze
-bitowym
warto$¢ umieszczona jest w dwoch
7000 — 7099 float (2x16 bitéw) kolejnych rejestrach 16-bitowych;

rejestry tylko do odczytu

wartos¢ umieszczona jest w dwéch
7100 — 7499 float (2x16 bitdéw) kolejnych rejestrach 16-bitowych;
rejestry do odczytu i zapisu

warto$¢ umieszczona jest w dwoch
7600 — 12000 float (2x16 bitéw) kolejnych rejestrach 16-bitowych;
rejestry do odczytu i zapisu

Mapa rejestrow od adresu 4000 Tablica 9

adres ozna- ope-

) . ; zakres parametru opis
rejestru czenie | racje

Rejestr polecen

1 — przejscie do pracy recznej w kanale 1

2 —przejscie do pracy recznej w kanale 2

3 — przejscie z pracy recznej do regulacji automatycznej w
kanale 1

4 — przejscie z pracy recznej do regulacji automatycznej w
kanale 2

4000 W 111 5 — start samostrojen!a w kanale 1

6 — start samostrojenia w kanale 2

7 — przerwanie samostrojenia w kanale 1

8 — przerwanie samostrojenia w kanale 2

9 — kasowanie alarméw

10 — przywrdcenie nastaw fabrycznych (oprécz ustawien
grupy Ethernet i definiowanych programaéw)

11 — przywrocenie nastaw fabrycznych definiowanych

programow
4001 R- 100...999 Numer wersji loadera [x100]
4002 R- 10000...65000 Numer wersji programu [x10000]

Kod wykonan regulatora
bit 1 0 — WEJSCIE 3:
0 0 — wejscie 3 —brak
1 0 — wyjscie 3 — pradowe 0/4...20 mA
1 1 — wyjscie 3 — napieciowe 0...10 V
4003 R- bit 32 - WYJSCIE 1i2:
0 1 —wyjscie 1 i 2 — przekaznikowe
10—wyjscie1i2-0/5V
bit 4 — WYJSCIA ANALOGOWE
0 0 — wyjscie analogowe - brak
0 1 — wyjscie analogowe - 2

4004 R- 0...0xFFFF Status regulatora — opis w tablicy 10

4005 R- 0...0xFFFF Stan alarméw — opis w tablicy 11
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adres ozna- ope-
; , . zakres parametru
rejestru czenie | racje
4006 R- 0...0xFFFF Status btedow — opis w tablicy 12
4007 RW -1000...1000 r;g?‘gje;% sterujagcy z kanatu 1 [x10] (do zapisu podczas pracy
4008 RW -1000...1000 r;g?‘gje;% sterujacy z kanatu 2 [x10] (do zapisu podczas pracy
4009 RW 0...2359 Aktualny czas — format: godzina * 100 + minuty
4010 RW 0...59 Aktualny czas — sekundy
4011 RW 101...1231 Aktualny data — format: miesigc * 100 + dzieh
4012 RW 2000...2099 Aktualny data — rok
4013 R- 1201...9999 Numer seryjny (starsza czesc)
4014 R- 1...9999 Numer seryjny (mfodsza czes¢)
Rejestr 4004 — status regulatora Tablica 10
bit opis
0 Wartos¢ mierzona wejscia 1 poza zakresem pomiarowym
1 Wartos¢ mierzona wejscia 2 poza zakresem pomiarowym
2 Warto$¢ mierzona wejscia 3 poza zakresem pomiarowym
3 Wartos¢ mierzona w kanale 1 poza zakresem pomiarowym
4 Wartos¢ mierzona w kanale 2 poza zakresem pomiarowym
5 Praca reczna w kanale 1: 1 — aktywna, 0 — nieaktywna
6 Praca reczna w kanale 2: 1 — aktywna, 0 — nieaktywna
7 Samostrojenie w kanale 1: 1 — aktywne, 0 — nieaktywne
8 Samostrojenie w kanale 2: 1 — aktywne, 0 — nieaktywne
9 Samostrojenie w kanale 1 zakoriczone niepowodzeniem
10 Samostrojenie w kanale 2 zakonniczone niepowodzeniem
11 Miekki start w kanale 1: 1 — aktywny, 0 — nieaktywny
12 Miekki start w kanale 2: 1 — aktywny, 0 — nieaktywny
13-14 | Zarezerwowane
15 Btad regulatora — sprawdz rejestr btedoéw
Rejestr 4005 — stan alarmow Tablica 11
bit opis
0 Stan alarmu 1.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny
1 Stan alarmu 2.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny
2 Stan alarmu 3.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny
3 Stan alarmu 4.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny
4 Stan alarmu 5.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny
5 Stan alarmu 6.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny
6-15 | Zarezerwowane
Rejestr 4006 — rejestr btedow Tablica 12
bit opis
0 Rozkalibrowane wejscie 1
1 Rozkalibrowane wejscie 2
2 Rozkalibrowane wejscie 3
2 Rozkalibrowane wyjscie 1 (prgdowe)
3 Rozkalibrowane wyjscie 1 (napieciowe)
4 Rozkalibrowane wyjscie 2 (prgdowe)
5 Rozkalibrowane wyjscie 2 (napieciowe)
6-14 | Zarezerwowane
15 Btad sumy kontrolnej pamieci regulatora
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Mapa rejestrow od adresu 7000 Tablica 13
adres ope- opis
rejestru | racje
7000 R Warto$¢ mierzona z wejscia 1
7002 R Warto$¢ mierzona z wejscia 2
7004 R Warto$¢ mierzona z wejscia 3
7006 R Warto$¢ mierzona z kanatu 1
7008 R Warto$é zadana z kanatu 1
7010 R Sygnat sterujgcy toru 1 z kanatu 1
7012 R Sygnat sterujgcy toru 2 z kanatu 1
7014 R Warto$¢ mierzona z kanatu 2
7016 R Warto$¢ zadana z kanatu 2
7018 R Sygnat sterujacy toru 1 z kanatu 2
7020 R Sygnat sterujacy toru 2 z kanatu 2
Mapa rejestrow od adresu 7100 Tablica 14
adres ope- .
. ; zakres parametru opis
rejestru | racje
Rodzaj wejscia nr 1:
0 — termorezystor Pt100
1 — termorezystor Pt500
2 —termorezystor Pt1000
3 — termorezystor Ni100
4 — termorezystor Ni1000
5 — termorezystor Cu100
6 —termoelement typu J
7 —termoelement typu T
7100 RW 0..18 8 —termoelement typu K
9 — termoelement typu S
10 — termoelement typu R
11 — termoelement typu B
12 —termoelement typu E
13 — termoelement typu N
14 — termoelement typu L
15 — wejscie pradowe 0-20mA
16 — wejscie pradowe 4-20mA
17 — wejscie napieciowe 0-5 V
18 — wejscie napieciowe 0-10 V
Jednostka wejscia nr 1:
0 — stopnie Celsjusza
7102 RW 0.2 1 — stopnie Fahrenheita
2 — jednostki fizyczne
0 194 (F)’ozgcja pqutu %zigsigttnego wejscia nr 1:
— bez miejsca dziesigtnego
7104 RW 0..2° 1 — 1 miejsce dziesietne
2 — 2 miejsca dziesietne
Kompensacja zimnych koncéw termoelementdéw wejscia nr 1:
7106 RW 0...1 0 — automatyczna
1 —reczna
7108 RW 0...50,0 Temperatura zimnych koncow przy kompensaciji recznej wejscia nr 1
7110 RW -9999...99999 Wskazanie dla dolnego progu wejscia nr 1 (dla wejscia liniowego)
7112 RW -9999...99999 Wskazanie dla gérnego progu wejscia nr 1 (dla wejscia liniowego)
7114 RW -35,00...35,00 Przesuniecie wartosci mierzonej wejscia nr 1
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adres
rejestru

ope-
racje

zakres parametru

opis

7116

RW

Filtr cyfrowy wejscia nr 1:
0 — filtr wytgczony

1 —stata czasowa 0,2 s
2 —stata czasowa 0,5 s
3 —stata czasowa 1 s

4 — stata czasowa 2 s

5 — stata czasowa 5 s

6 — stata czasowa 10 s
7 — stata czasowa 20 s
8 — stata czasowa 50 s
9 — stata czasowa 100 s

7118

RW

Rodzaj wejscia nr 2:

0 — termorezystor Pt100

1 — termorezystor Pt500

2 —termorezystor Pt1000

3 — termorezystor Ni100

4 — termorezystor Ni1000

5 — termorezystor Cu100

6 —termoelement typu J

7 —termoelement typu T

8 — termoelement typu K

9 — termoelement typu S

10 — termoelement typu R

11 — termoelement typu B

12 — termoelement typu E

13 — termoelement typu N

14 — termoelement typu L

15 — wejscie pradowe 0-20mA
16 — wejscie prgdowe 4-20mA
17 — wejscie napieciowe 0-5 V
18 — wejscie napieciowe 0-10 V

7120

RW

Jednostka wejscia nr 2:
0 — stopnie Celsjusza
1 — stopnie Fahrenheita
2 — jednostki fizyczne

7122

RwW

Pozycja punktu dziesietnego wejscia nr 2:
0 — bez miejsca dziesietnego

1 — 1 miejsce dziesietne

2 — 2 miejsca dziesietne

7124

RwW

Kompensacja zimnych koncéw termoelementdéw wejscia nr 2:
0 — automatyczna
1 —reczna

7126

RW

0...50,0

Temperatura zimnych koncdw przy kompensacji recznej wejscia nr 2

7128

RW

-9999...99999

Wskazanie dla dolnego progu wejscia nr 2 (dla wejscia liniowego)

7130

RW

-9999...99999

Wskazanie dla gérnego progu wejscia nr 2 (dla wejscia liniowego)

7132

RW

-35,00...35,00

Przesuniecie wartosci mierzonej wejscia nr 2

7134

RW

Filtr cyfrowy wejscia nr 2:
0 — filtr wytgczony

1 —stata czasowa 0,2 s
2 — stata czasowa 0,5 s
3 —stataczasowa 1's

4 — stata czasowa 2 s

5 —stata czasowa 5 s

6 — stata czasowa 10 s
7 — stata czasowa 20 s
8 — stata czasowa 50 s
9 — stata czasowa 100 s
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adres ope- ,
) ; zakres parametru opis
rejestru | racje
Rodzaj wejscia nr 3:
0 — brak
1 — wejscie pragdowe 0-20mA
7136 |RW 0..6 2 — wejscie pradowe 4-20mA
3 — wejscie napieciowe 0-5 V
4 — wejscie napieciowe 0-10 V
5 — wejscie potencjometryczne 100 Ohm
6 — wejscie potencjometryczne 1000 Ohm
Jednostka wejscia nr 3:
0 — stopnie Celsjusza
7138 RW 0.2 1 — stopnie Fahrenheita
2 — jednostki fizyczne
0 194 (I;’ozgcja punktu %ziesietnego wejscia nr 3:
— bez miejsca dziesietnego
7140 RW 0..2° 1 — 1 miejsce dziesietne
2 — 2 miejsca dziesietne
7142 RW -9999...99999 Wskazanie dla dolnego progu wejscia nr 3 (dla wejscia liniowego)
7144 RW -9999...99999 Wskazanie dla gérnego progu wejscia nr 3 (dla wejscia liniowego)
7146 RW -35,00...35,00 Przesuniecie wartosci mierzonej wejscia nr 3
Filtr cyfrowy wejscia nr 3:
0 — filtr wytgczony
1 — stata czasowa 0,2 s
2 —stata czasowa 0,5 s
3 —stata czasowa 1 s
7148 RW 0...9 4 — stata czasowa 2 s
5 — stata czasowa 5 s
6 — stata czasowa 10 s
7 — stata czasowa 20 s
8 — stata czasowa 50 s
9 — stata czasowa 100 s
Funkcja wejscia binarnego 1:
0 — brak
1 — zatrzymanie regulacji automatycznej
7150 RW 0.6 2-— przeiqczen?e na prace reczng
3 — przetgczanie na kolejne SP
4 — start programu
5 — skok do nastepnego odcinka
6 — zatrzymanie naliczania warto$ci zadanej w programie
Funkcja wejscia binarnego 2:
0 — brak
1 — zatrzymanie regulacji automatycznej
7150 RW 0.6 2-— prze%aczen!e na prace reczng
3 — przetgczanie na kolejne SP
4 — start programu
5 — skok do nastepnego odcinka
6 — zatrzymanie naliczania wartosci zadanej w programie
Funkcja wejscia binarnego 3:
0 — brak
1 — zatrzymanie regulacji automatycznej
7154 RW 0.6 2-— przeiqczen?e na prace reczng
3 — przetgczanie na kolejne SP
4 — start programu
5 — skok do nastepnego odcinka
6 — zatrzymanie naliczania wartosci zadanej w programie
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adres
rejestru

ope-
racje

zakres parametru

opis

7156

RW

Przydziat wyjscia 1:

0 — brak

1 —kanat 1

2 —kanat 2

3 — wejscie 1

4 — wejscie 2

5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 —wejscie binarne 1

8 — wejscie binarne 2

9 — wejscie binarne 3

10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3

7158

RW

Funkcja wyjscia 1:
0 — brak
1 —grzanie
2 — chtodzenie
3 — otwieranie zaworu
4 — zamykanie zaworu
5 —alarm
6 — zdarzenie z regulacji programowej

7160

RwW

Zdarzenie programowe wyjscia 1:
0 — brak
1 — zdarzenie 1 od odcinka
2 — zdarzenie 2 od odcinka
3 — zdarzenie 3 od odcinka
4 — zdarzenie 4 od odcinka
5 — zdarzenie 5 od odcinka
6 — zdarzenie 6 od odcinka
7 — blokada od odchyiki

7162

RW

0,5...99,9

Okres imp. wyjscia 1

7164

RwW

Przydziat wyj$cia 2:

0 — brak

1 —kanat 1

2 —kanat 2

3 — wejscie 1

4 — wejscie 2

5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie binarne 1

8 — wejscie binarne 2

9 — wejécie binarne 3

10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3

7166

RwW

Funkcja wyjscia 2:

0 — brak

1 —grzanie

2 — chtodzenie

3 — otwieranie zaworu

4 — zamykanie zaworu

5 —alarm

6 — zdarzenie z regulacji programowe;j
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adres
rejestru

ope-
racje

zakres parametru

opis

7168

Zdarzenie programowe wyjscia 2:
0 — brak
1 — zdarzenie 1 od odcinka
2 — zdarzenie 2 od odcinka
3 — zdarzenie 3 od odcinka
4 — zdarzenie 4 od odcinka
5 — zdarzenie 5 od odcinka
6 — zdarzenie 6 od odcinka
7 — blokada od odchyiki

7170

RW

0,5...99,9

Okres imp. wyjscia 2

7172

RwW

Przydziat wyj$cia 3:

0 — brak

1 —kanat 1

2 —kanat 2

3 — wejscie 1

4 — wejscie 2

5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 —wejscie binarne 1

8 — wejscie binarne 2

9 — wejscie binarne 3

10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3

7174

RwW

Funkcja wyjscia 3:

0 — brak

1 — grzanie

2 — chtodzenie

3 — otwieranie zaworu

4 — zamykanie zaworu

5 —alarm

6 — zdarzenie z regulacji programowej

7176

Zdarzenie programowe wyjscia 3:
0 — brak
1 — zdarzenie 1 od odcinka
2 — zdarzenie 2 od odcinka
3 — zdarzenie 3 od odcinka
4 — zdarzenie 4 od odcinka
5 — zdarzenie 5 od odcinka
6 — zdarzenie 6 od odcinka
7 — blokada od odchyiki

7178

RW

0,5...99,9

Okres imp. wyjscia 3

7180

RW

Przydziat wyjscia 4:

0 — brak

1 —kanat 1

2 —kanat 2

3 — wejscie 1

4 — wejscie 2

5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie binarne 1

8 — wejscie binarne 2

9 — wejscie binarne 3

10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3
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adres
rejestru

ope-
racje

zakres parametru

opis

7182

RW

Funkcja wyjscia 4:

0 — brak

1 — grzanie

2 — chtodzenie

3 — otwieranie zaworu

4 — zamykanie zaworu

5 —alarm

6 — zdarzenie z regulacji programowej

7184

Zdarzenie programowe wyjscia 4:
0 — brak
1 — zdarzenie 1 od odcinka
2 — zdarzenie 2 od odcinka
3 — zdarzenie 3 od odcinka
4 — zdarzenie 4 od odcinka
5 — zdarzenie 5 od odcinka
6 — zdarzenie 6 od odcinka
7 — blokada od odchyiki

7186

RW

0,5...99,9

Okres imp. wyjscia 4

7188

RwW

Przydziat wyj$cia 5:

0 — brak

1 —kanat 1

2 —kanat 2

3 — wejscie 1

4 — wejscie 2

5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie binarne 1

8 — wejscie binarne 2

9 — wejscie binarne 3

10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3

7190

RW

Funkcja wyjscia 5:

0 — brak

1 —grzanie

2 — chtodzenie

3 — otwieranie zaworu

4 — zamykanie zaworu

5 —alarm

6 — zdarzenie z regulacji programowe;j

7192

Zdarzenie programowe wyjscia 5:
0 — brak
1 — zdarzenie 1 od odcinka
2 — zdarzenie 2 od odcinka
3 — zdarzenie 3 od odcinka
4 — zdarzenie 4 od odcinka
5 — zdarzenie 5 od odcinka
6 — zdarzenie 6 od odcinka
7 — blokada od odchyiki

7194

RW

0,5...99,9

Okres imp. wyjscia 5
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adres ope- ,
) ; zakres parametru opis
rejestru | racje
Przydziat wyjscia 6:
0 — brak
1 —kanat 1
2 —kanat 2
3 — wejscie 1
4 — wejscie 2
7196 |RW 0...12 S-wejscies o
6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 —wejscie binarne 1
8 — wejscie binarne 2
9 — wejscie binarne 3
10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3
Funkcja wyjscia 6:
0 — brak
1 —grzanie
7198 0...6 2 — chiodzenie
3 — otwieranie zaworu
4 — zamykanie zaworu
5 —alarm
6 — zdarzenie z regulacji programowej
Zdarzenie programowe wyjscia 6:
0 — brak
1 — zdarzenie 1 od odcinka
2 — zdarzenie 2 od odcinka
7200 RW 0...7 3 — zdarzenie 3 od odcinka
4 — zdarzenie 4 od odcinka
5 — zdarzenie 5 od odcinka
6 — zdarzenie 6 od odcinka
7 — blokada od odchyiki
7202 RW 0,5...99,9 Okres imp. wyjscia 6
Przydziat wyj$cia analogowego 1:
0 — brak
1 —kanat 1
2 —kanat 2
7204 RW 0...6 3 — wejscie 1
4 — wejscie 2
5 — wejscie 3
6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
Funkcja wyjscia analogowego 1:
0 — brak
7206 RW 0...3 1 — grzanie
2 — chtodzenie
3 —retransmisja
Zrédto retransmisiji wyjécia analogowego 1:
7208 RW 0.2 0- warto:f‘,{: mierzona
1 — wartos¢ zadana
2 —warto$¢ zadana — wartos¢ mierzona
7210 RW -9999...99999 Min dla retr. wyjscia analogowego 1
7212 RW -9999...99999 Max dla retr. wyjscia analogowego 1
Rodzaj wyjscia | wyjscia analogowego 1:
7214 |RW 0..2 0 - brak
1-4..20mA
2-0...20mA
Rodzaj wyjscia U wyjscia analogowego 1:
0 — brak
7216 RW 0...2

1-0..5V
2-0...10V
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adres ope- ,
. ; zakres parametru opis
rejestru | racje
Przydziat wyjscia analogowego 2:
0 — brak
1 —kanat 1
7218 |RW 0...6 2 —kanat 2
3 — wejscie 1
4 — wejscie 2
5 — wejscie 3
6 —wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
Funkcja wyjscia analogowego 2:
0 — brak
7220 RW 0...3 1 — grzanie
2 — chtodzenie
3 —retransmisja
Zrédto retransmisji wyjécia analogowego 2:
7090 RW 0.2 0- warto§<:: mierzona
1 — wartos¢ zadana
2 — wartos¢ zadana — wartos¢ mierzona
7224 RW -9999...99999 Min dla retr. wyjscia analogowego 2
7226 RW -9999...99999 Max dla retr. wyjscia analogowego 2
Rodzaj wyjscia | wyjscia analogowego 2:
7228  |RW 0.2 0 —brak
1-4..20 mA
2—-0...20mA
Rodzaj wyjscia U wyjscia analogowego 2:
7230  |RW 0.2 0 —brak
1-0..5V
2-0...10V
Wartos¢ mierzona w kanale 1:
0 — wejscie 1
1 —wejscie 2
7232 RW 0...5 2 —wejscie 3
3 —wejscie 1 + wejscie 2
4 — wejscie 1 + wejscie 3
5 — wejscie 2 + wejscie 3
7234 RW -10,0...10,0 Wspotczynnik dla wejscia 1 w kanale 1
7236 RW -10,0...10,0 Wspotczynnik dla wejscia 2 w kanale 1
7238 RW -10,0...10,0 Wspoitczynnik dla wejscia 3 w kanale 1
Wejscia binarne w kanale 1:
0 — brak
1 — wejscie binarne 1
2 — wejscie binarne 2
7240 RwW 0...7 3 — wejscie binarne 3
4 — wejscie binarne 1 i 2
5 — wejscie binarne 1i 3
6 — wejscie binarne 2i 3
7 — wejscie binarne 1,2i 3
Rodzaj SP w kanale 1:
0 — warto$¢ zadana SP1
1 — wartos¢ zadana SP2
7242 RW 0...5 2 — wartos¢ zadana SP3

3 — wartos¢ zadana SP4
4 — warto$¢ zadana z wejscia 3
5 — warto$¢ zadana z programu
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adres ope- ,
) ; zakres parametru opis
rejestru | racje
Numer programu w kanale 1:
0 — program numer 1
1 — program numer 2
2 — program numer 3
3 — program numer 4
7244 RwW 0...9 4 — program numer 5
5 — program numer 6
6 — program numer 7
7 — program numer 8
8 — program numer 9
9 — program numer 10
7246 RW -9999...99999 Wartos¢ zadana SP1 w kanale 1
7248 RW -9999...99999 Wartos¢ zadana SP2 w kanale 1
7250 RW -9999...99999 Wartos¢ zadana SP3 w kanale 1
7252 RW -9999...99999 Wartos¢ zadana SP4 w kanale 1
7254 RW -9999...99999 Dolne ograniczenie nastawy SP w kanale 1
7256 RW -9999...99999 Gorne ograniczenie nastawy SP w kanale 1
Narost wartosci zadanej w kanale 1:
0 — wytgczon
7258 RW 0.2 1- ngrost w j):ednostkach / minute
2 — narost w jednostkach / godzine
7260 RW -9999...99999 Predkos¢ narostu wartosci zadanej w kanale 1
Rodzaj regulacji w kanale 1:
0 — regulacja wytaczona
1 —regulacja typu grzanie
7262 RwW 0...5 2 —regulacja typu chtodzenie
3 —regulacja typu grzanie-chtodzenie
4 —regulacja krokowa zaworem
5 —regulacja krokowa zaworem z sygnatem zwrotnym
Algorytm regulacji w kanale 1:
7264 RW 0...1 0 — algorytm zatgcz-wytgcz
1 — algorytm PID
7266 RW 0,1...100,0 Histereza w kanale 1
7268 RW -99,9...99,9 Strefa rozsuniecia w kanale 1
7270 RW -100,0...100,0 Sygnat sterujgcy w kanale 1
7272 RW -9999...99999 Dolny prég regulacji w kanale 1
7274 RW -9999...99999 Gorny prég regulaciji w kanale 1
7276 RW 82388 [[og]] Zakres proporcjonalnosci z zestawu PID1 w kanale 1
7278 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu PID1 w kanale 1
7280 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] rézniczkowania z zestawu PID1 w kanale 1
7282 RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujacego dla P lub PD z zestawu PID1 w kanale 1
7284 RW 82388 [[og]] Zakres proporcjonalnosci z zestawu PID2 w kanale 1
7286 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu PID2 w kanale 1
7288 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] rézniczkowania z zestawu PID2 w kanale 1
7290 RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujacego dla P lub PD z zestawu PID2 w kanale 1
7292 RW 82388 [[og]] Zakres proporcjonalnosci z zestawu PID3 w kanale 1
7294 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu PID3 w kanale 1
7296 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] rézniczkowania z zestawu PID3 w kanale 1
7298 RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujgcego dla P lub PD z zestawu PID3 w kanale 1
7300 RW 82388 [[o(F;]] Zakres proporcjonalnosci z zestawu PID4 w kanale 1
7302 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu PID4 w kanale 1
7304 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] rézniczkowania z zestawu PID4 w kanale 1
7306 RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujgcego dla P lub PD z zestawu PID4 w kanale 1
7308 RW 0,1...200,0 [%] Zakres proporcjonalnosci toru chtodzenia w kanale 1
7310 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania toru chtodzenia w kanale 1
7312 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] ré6zniczkowania toru chtodzenia w kanale 1
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7314

RwW

Funkcja ,Gain Scheduling” w kanale 1:

0 — wytgczona

1 — przetgczana wedtug wartosci zadane;j
2 — wybrany staty zestaw PID

7316

RW

Liczba zestawow PID dla ,Gain Scheduling” przetagczanych wedtug
wartoéci zadanej w kanale 1:

0 — uzywane 2 zestawy PID

1 —uzywane 3 zestawy PID

2 —uzywane 4 zestawy PID

7318

RW

-9999...99999

Poziom przetgczania dla zestawu PID1 i PID2 przetgczanych wedtug
wartosci zadanej w kanale 1

7320

RW

-9999...99999

Poziom przetgczania dla zestawu PID2 i PID3 przetgczanych wedtug
wartosci zadanej w kanale 1

7322

RwW

-9999...99999

Poziom przetagczania dla zestawu PID3 i PID4 przetgczanych wedtug
wartosci zadanej w kanale 1

7324

RwW

Staty zestaw PID dla ,Gain Scheduling” w kanale 1:
0 — zestaw PID1

1 — zestaw PID2

2 —zestaw PID3

3 — zestaw PID4

7326

RW

Wartos¢ mierzona w kanale 2:
0 — wejscie 1

1 —wejscie 2

2 — wejscie 3

3 —wejscie 1 + wejscie 2

4 — wejscie 1 + wejscie 3

5 — wejscie 2 + wejscie 3

7328

RW

-10,0...10,0

Wspotczynnik dla wejscia 1 w kanale 2

7330

RW

-10,0...10,0

Wspobitczynnik dla wejscia 2 w kanale 2

7332

RW

-10,0...10,0

Wspoitczynnik dla wejscia 3 w kanale 2

7334

RwW

Wejscia binarne w kanale 2:
0 — brak

1 — wejscie binarne 1

2 — wejscie binarne 2

3 — wejscie binarne 3

4 — wejscie binarne 1 2

5 — wejscie binarne 1i 3

6 — wejscie binarne 2i 3

7 —wejécie binarne 1,2i 3

7336

RW

Rodzaj SP w kanale 2:

0 — warto$¢ zadana SP1

1 — warto$¢ zadana SP2

2 — warto$é zadana SP3

3 — wartos¢ zadana SP4

4 — wartos¢ zadana z wejscia 3
5 — warto$¢ zadana z programu

7338

RW

10...19

Numer programu w kanale 2:
10 — program numer 11
11 — program numer 12
12 — program numer 13
13 — program numer 14
14 — program numer 15
15 — program numer 16
16 — program numer 17
17 — program numer 18
18 — program numer 19
19 — program numer 20

7340

RwW

-9999...99999

Wartos¢ zadana SP1 w kanale 2

7342

RwW

-9999...99999

Wartos¢ zadana SP2 w kanale 2

7344

RwW

-9999...99999

Wartos¢ zadana SP3 w kanale 2

7346

RwW

-9999...99999

Wartos¢ zadana SP4 w kanale 2
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adres ope- ,
) ; zakres parametru opis
rejestru | racje
7348 RW -9999...99999 Dolne ograniczenie nastawy SP w kanale 2
7350 RW -9999...99999 Gorne ograniczenie nastawy SP w kanale 2
Narost wartosci zadanej w kanale 2:
0 — wytgczon
7352 RW 0.2 1- ngrost w j):ednostkach / minute
2 — narost w jednostkach / godzine
7354 RW -9999...99999 Predkos$¢ narostu wartosci zadanej w kanale 2
Rodzaj regulacji w kanale 2:
0 — regulacja wytgczona
1 —regulacja typu grzanie
7356 RW 0...5 2 —regulacja typu chtodzenie
3 —regulacja typu grzanie-chtodzenie
4 —regulacja krokowa zaworem
5 —regulacja krokowa zaworem z sygnatem zwrotnym
Algorytm regulacji w kanale 2:
7358 RW 0...1 0 — algorytm zatgcz-wytgcz
1 — algorytm PID
7360 RW 0,1...100,0 Histereza w kanale 2
7362 RW -99,9...99,9 Strefa rozsuniecia w kanale 2
7364 RW -100,0...100,0 Sygnat sterujacy w kanale 2
7366 RW -9999...99999 Dolny prég regulacji w kanale 2
7368 RW -9999...99999 Gorny prég regulacji w kanale 2
7370 RW 83388 [[og]] Zakres proporcjonalnosci z zestawu PID1 w kanale 2
7372 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu PID1 w kanale 2
7374 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] rézniczkowania z zestawu PID1 w kanale 2
7376 RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujgcego dla P lub PD z zestawu PID1 w kanale 2
7378 RW 83388 [[og]] Zakres proporcjonalnosci z zestawu PID2 w kanale 2
7380 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu PID2 w kanale 2
7382 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] rézniczkowania z zestawu PID2 w kanale 2
7384 RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujgcego dla P lub PD z zestawu PID2 w kanale 2
7386 RW 82388 [[o(F;]] Zakres proporcjonalnosci z zestawu PID3 w kanale 2
7388 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu PID3 w kanale 2
7390 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] rézniczkowania z zestawu PID3 w kanale 2
7392 RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujgcego dla P lub PD z zestawu PID3 w kanale 2
7394 RW 83388 [[QIC:;]] Zakres proporcjonalnosci z zestawu PID4 w kanale 2
7396 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu PID4 w kanale 2
7398 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] rézniczkowania z zestawu PID4 w kanale 2
7400 RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujgcego dla P lub PD z zestawu PID4 w kanale 2
7402 RW 0,1...200,0 [%] Zakres proporcjonalnoéci toru chtodzenia w kanale 2
7404 RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania toru chtodzenia w kanale 2
7406 RW 0,0...2500,0 Stata czasowa [s] rézniczkowania toru chtodzenia w kanale 2
Funkcja ,Gain Scheduling” w kanale 2:
7408  |RW 0..2 0 —wytaczona " .
1 — przetgczana wedtug wartosci zadanej
2 —wybrany staty zestaw PID
Liczba zestawow PID dla ,Gain Scheduling” przetaczanych wedtug
wartoéci zadanej w kanale 2:
7410 RW 0..2 0 — uzywane 2 zestawy PID
1 — uzywane 3 zestawy PID
2 —uzywane 4 zestawy PID
7412 RW 9999 99999 Pozipm prze’rqc;zania dla zestawu PID1 i PID2 przetagczanych wedtug
wartosci zadanej w kanale 2
7414 RW 9999 99999 Pozipm prze’rqqzania dla zestawu PID2 i PID3 przetagczanych wedtug
wartosci zadanej w kanale 2
7416 RW 9999 99999 Pozipr_n prze’rqc_:zania dla zestawu PID3 i PID4 przetagczanych wedtug
warto$ci zadanej w kanale 2
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7418

RwW

Staty zestaw PID dla ,Gain Scheduling” w kanale 2:

0 — zestaw PID1
1 — zestaw PID2
2 — zestaw PID3
3 — zestaw PID4

7420

RW

Typ alarmu 1:

0 — gérny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — gorny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7422

RwW

-9999..

.99999

Wartos$¢ zadana alarmu 1

7424

RwW

-9999..

.99999

Odchytka alarmu 1 (dla alarméw wzglednych)

7426

RwW

0,1...

99,9

Histereza alarmu 1

7428

RwW

Pamiec¢ alarmu 1:
0 — wyfgczona
1 — zalgczona

7430

RW

Typ alarmu 2:

0 — gérny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — gorny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7432

RW

-9999..

.99999

Wartos$¢ zadana alarmu 2

7434

RW

-9999..

.99999

Odchytka alarmu 2 (dla alarméw wzglednych)

7436

RW

0,1...

99,9

Histereza alarmu 2

7438

RW

Pamiec¢ alarmu 2:
0 —wytgczona
1 — zalgczona

7440

RwW

Typ alarmu 3:

0 — gérny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — gérny wzgledny

3 —dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7442

RW

-9999..

.99999

Wartos¢ zadana alarmu 3

7444

RW

-9999..

.99999

Odchytka alarmu 3 (dla alarméw wzglednych)

7446

RW

0,1...

99,9

Histereza alarmu 3

7448

RW

Pamie¢ alarmu 3:
0 —wytgczona
1 — zalgczona

7450

RW

Typ alarmu 4:

0 — gérny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — gorny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7452

RW

-9999..

.99999

Wartos¢ zadana alarmu 4

7454

RW

-9999..

.99999

Odchytka alarmu 4 (dla alarméw wzglednych)

7456

RW

0,1...

99,9

Histereza alarmu 4

7458

RwW

.1

Pamiec¢ alarmu 4:
0 — wyfgczona
1 — zalgczona
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7460

RwW

Typ alarmu 5:

0 — gérny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — gérny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7462

RW

-9999...99999

Wartos¢ zadana alarmu 5

7464

RW

-9999...99999

Odchytka alarmu 5 (dla alarméw wzglednych)

7466

RW

0,1...99,9

Histereza alarmu 5

7468

RW

0...1

Pamie¢ alarmu 5:
0 —wytgczona
1 —zalgczona

7470

RwW

Typ alarmu 6:

0 — gérny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — gérny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7472

RW

-9999...99999

Wartos¢ zadana alarmu 6

7474

RW

-9999...99999

Odchytka alarmu 6 (dla alarméw wzglednych)

7476

RW

0,1...99,9

Histereza alarmu 6

7478

RW

0...1

Pamiec¢ alarmu 6:
0 — wytgczona
1 — zalgczona

7480

RW

1...247

Adres

7482

RW

Predkos¢ transmisiji
0 —4800 bps

1 —9600 bps

2 —19,2k bps

3 — 38,4k bps

4 — 57,6k bps
5—-115,2k bps

7484

RwW

Protokot transmisiji
0 — brak

1 - RTU 8N2

2 - RTU 8E1

3 - RTU 801

4 — RTU 8N1

7486

RW

Podswietlenie LCD

7488

RW

Jezyk
0 — angielski
1 — polski

7490

RW

Pokaz stan wyjs¢
0 — nie
1—tak

7492

RwW

Pokaz stan wejs¢ binarnych
0 — nie
1 —tak

7494

RwW

Pokaz zegar
0 — nie
1 —tak
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Mapa rejestrow od adresu 7600 Tablica 15
adres oznaczenie | °P¢ 2akres opis
rejestru racje | parametru
7600 RW 0.9 Numer programu do realizacji (0 — oznacza pierwszy
program) — kanat 1
Start/stop programu — kanat 1
7602 RwW 0...1 0 — stop programu . .
1 — start programu (zapis powoduje start programu
od poczatku)
Zatrzymanie naliczania wartosci zadanej w
7604 RW 0.1 programie — kanat 1
0 — wytgczone
1 — zalgczone
Realizowany odcinek (0 — oznacza pierwszy
7606 RW 0...14 odcinek) — kanat 1
Zapis powoduje skok do danego odcinka
Status regulacji — kanat 1
0 — stop regulacji (na pierwszym odcinku)
1 — stop regulacji (na biezacym odcinku)
2 — program w toku
7608 R- 3 — aktywna blokada od odchytki regulaciji
4 — zatrzymane naliczanie wartosci zadanej (przez
przycisk, wejscie binarne lub interfejs)
5 — koniec programu
7610 R- Liczba cykli, jaka pozostata do konca — kanat 1
7612 R- Czas, jaki uptynat w odcinku [s] — kanat 1
7614 R- Czas do konca odcinka [s] — kanat 1
7616 R- Czas, jaki uptynat w programie [s] — kanat 1
7618 R- Czas do konca programu [s] — kanat 1
7620 RW Zarezerwowane
7622 RW Zarezerwowane
7624 RW Zarezerwowane
7626 RW Zarezerwowane
7628 RW Zarezerwowane
7630 RW 1019 |. Numer programu do realizacji (10 — oznacza
jedenasty program) — kanat 2
Start/stop programu — kanat 2
7632 Rw | 0.1 |O-stopprogramu .
1 — start programu (zapis powoduje start programu
od poczatku)
Zatrzymanie naliczania wartosci zadanej w
7634 RW 0.1 programie — kanat 2
0 — wytgczone
1 — zatgczone
Realizowany odcinek (0 — oznacza pierwszy
7636 RW 0...14 odcinek) —kanat 2
Zapis powoduje skok do danego odcinka
Status regulacji — kanat 2
0 — stop regulaciji (na pierwszym odcinku)
1 — stop regulacji (na biezacym odcinku)
2 — program w toku
7638 R- 3- gktgwna blokada od odchylki regulac
4 — zatrzymane naliczanie wartosci zadanej (przez
przycisk, wejcie binarne lub interfejs)
5 — koniec programu
7640 R- Liczba cykli, jaka pozostata do konca — kanat 2
7642 R- Czas, jaki uptynat w odcinku [s] — kanat 2
7644 R- Czas do konca odcinka [s] — kanat 2
7646 R- Czas, jaki uptynat w programie [s] — kanat 2
7648 R- Czas do konca programu [s] — kanat 2
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adres oznaczenie | %P zakres opis
rejestru racje | parametru
7650 RW Zarezerwowane
7652 RwW Zarezerwowane
7654 RwW Zarezerwowane
7656 RwW Zarezerwowane
7658 RW Zarezerwowane
Mapa rejestrow od adresu 7660 Tablica 16
adres adres
pierwszego ostatniego opis

rejestru rejestru

7660 7676 Parametry programu 1

7678 7886 Odcinki 1 — 15 programu 1

7888 7904 Parametry programu 2

7906 8114 Odcinki 1 — 15 programu 2

8116 8132 Parametry programu 3

8134 8342 Odcinki 1 — 15 programu 3

8344 8360 Parametry programu 4

8362 8570 Odcinki 1 — 15 programu 4

8572 8588 Parametry programu 5

8590 8798 Odcinki 1 — 15 programu 5

8800 8816 Parametry programu 6

8818 9028 Odcinki 1 — 15 programu 6

9028 9044 Parametry programu 7

9046 9254 Odcinki 1 — 15 programu 7

9256 9272 Parametry programu 8

9274 9482 Odcinki 1 — 15 programu 8

9484 9500 Parametry programu 9

9502 9710 Odcinki 1 — 15 programu 9

9712 9728 Parametry programu 10

9730 9938 Odcinki 1 — 15 programu 10

9940 9956 Parametry programu 11

9958 10166 Odcinki 1 — 15 programu 11

10168 10184 Parametry programu 12

10186 10394 Odcinki 1 — 15 programu 12

10396 10412 Parametry programu 13

10414 10622 Odcinki 1 — 15 programu 13

10624 10640 Parametry programu 14

10642 10850 Odcinki 1 — 15 programu 14

10852 10868 Parametry programu 15

10870 11078 Odcinki 1 — 15 programu 15

11080 11096 Parametry programu 16

11098 11306 Odcinki 1 — 15 programu 16

11308 11324 Parametry programu 17

11326 11534 Odcinki 1 — 15 programu 17

11536 11552 Parametry programu 18

11554 11762 Odcinki 1 — 15 programu 18

11764 11780 Parametry programu 19

11782 11990 Odcinki 1 — 15 programu 19

11992 11008 Parametry programu 20

12010 11218 Odcinki 1 — 15 programu 20
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Mapa rejestrow dla jednego programu Tablica 17
adres oznaczenie ope- | zakres opis
rejestru racje | parametru
Sposéb rozpoczecia programu
+0 Start prg. RW 0...1 0 — od wartosci okreslonej przez SPO
1 — od biezgcej wartosci mierzonej
+2 Start SP RW | MIN.MAX " | Poczatkowa warto$¢ zadana
Jednostka dla czasu trwania odcinka
+4 Jednostka czasu RW 0...1 0 — minuty i sekundy
1 —godziny i minuty
Jednostka dla predkosci narostu wartosci zadane;
+6 Jednostka narostu | RW 0...1 0 — minuty
2 1 — godziny
© Blokady od odchyiki regulaciji
g 0 — nieaktywna
+8 g Blokada RW 0...3 1 —dolna
= 2 —gobrna
GEJ 3 — dwustronna
+10 g llos¢ powtdrzen RW 1...999 Liczba powtérzen programu
o Regulacja po zaniku zasilania
+12 Zanik zasilania RW 0...1 0 — kontynuacja programu
1 — zatrzymanie regulaciji
Regulacja na koniec programu
+14 Koniec prg. RW 0...1 0- zatrzym_anie regulacj’i . -
1 —regulacja statowartosciowa z wartoscig zadang z
ostatniego odcinka
Funkcja ,Gain Scheduling” dla programu
+16 Gain Sched. RW 0...1 0 — wylgczona
1 — zalgczona
Rodzaj odcinka
0 — odcinek okreslony przez czas
+0 Typ odcinka RwW 0...3 1 — odcinek okreslony przez narost
2 — wstrzymanie wartosci zadane;
3 — koniec programu
+2 Docelowe SP RW | MIN.MAX " [ Warto$¢ zadana na koncu odcinka
+4 Czas odcinka RW | 1...5999 Czas trwania odcinka
+6 Predko$¢ narostu | RW | 1...5500 " | Predko$¢ narostu wartosci zadanej
+8 — | Odchytka RW | 0..2000 " Wargogﬁé odchy}ki regulacji, powyzej ktérej naliczanie
« wartosci zadanej jest wstrzymane
2 Stan zdarzen (suma bitow)
k%) bit 0 ustawiony — zdarzenie 1
@) bit 1 ustawiony — zdarzenie 2
+10 Zdarzenia RW 0...7 bit 2 ustawiony — zdarzenie 3
bit 3 ustawiony — zdarzenie 4
bit 4 ustawiony — zdarzenie 5
bit 5 ustawiony — zdarzenie 6
Zestaw PID dla odcinka
0 - PID1
+12 PID RW 0...3 1 - PID2
2 -PID3
3 — PID4
+14 Typ odcinka
+16 «~ | Docelowe SP
+18 % |Czas odcinka
+20 S | Predkos¢ narostu jak dla odcinka 1
+ 22 8 Odchytka
+24 Zdarzenia
+ 26 PID
+ 28 - Typ odcinka
+30 |G | Docelowe SP . .
+32 |8 [ Czas odcinka jak dla odcinka 1
+34 Predkos$¢ narostu
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+ 36 Odchytka

+ 38 Zdarzenia

+40 PID

+42 Typ odcinka

+44 < | Docelowe SP

+ 46 § | Czas odcinka

+48 g Predkos$¢ narostu jak dla odcinka 1
+50 © | Odchyika

+ 52 © Zdarzenia

+ 54 PID

+ 56 Typ odcinka

+ 58 v | Docelowe SP

+ 60 § | Czas odcinka

+ 62 g Predkos$¢ narostu jak dla odcinka 1
+ 64 © | Odchytka

+ 66 © Zdarzenia

+ 68 PID

+70 Typ odcinka

+72 © | Docelowe SP

+74 | & |Czas odcinka

+76 £ [ Predkos¢ narostu jak dla odcinka 1
+78 | 8 |Odchylka

+80 | O [Zdarzenia

+ 82 PID

+ 84 Typ odcinka

+ 86 ~ | Docelowe SP

+ 88 § | Czas odcinka

+90 g Predkos$c¢ narostu jak dla odcinka 1
+92 © | Odchytka

+ 94 O [Zdarzenia

+ 96 PID

+ 98 Typ odcinka

+ 100 o | Docelowe SP

+102 | § [Czas odcinka

+ 104 % Predkos$c¢ narostu jak dla odcinka 1
+ 106 © | Odchytka

+ 108 O [Zdarzenia

+ 110 PID

+112 Typ odcinka

+114 o | Docelowe SP

+116 | § [Czas odcinka

+118 % Predkos¢ narostu jak dla odcinka 1
+120 © | Odchyika

+122 © Zdarzenia

+124 PID

+126 Typ odcinka

+128 | © |Docelowe SP

+ 130 x | Czas odcinka

+132 _GE) Predko$¢ narostu jak dla odcinka 1
+134 | 8 |Odchytka

+136 | O |Zdarzenia

+ 138 PID

+ 140 Typ odcinka
+142 | = |Docelowe SP
+ 144 x | Czas odcinka
+ 146 _GE) Predko$¢ narostu jak dla odcinka 1
+148 | 8 |Odchytka
+150 | O |Zdarzenia
+ 152 PID
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+ 154 Typ odcinka
+156 | & |Docelowe SP
+ 158 X Czas odcinka
+ 160 < | Predkos¢ narostu jak dla odcinka 1
+162 | 8 |Odchytka
+164 | O |Zdarzenia
+ 166 PID
+ 168 Typ odcinka
+170 | © |Docelowe SP
+172 x | Czas odcinka
+174 _qg’ Predkos¢ narostu jak dla odcinka 1
+176 | 8 | Odchytka
+178 | O |Zdarzenia
+180 PID
+182 Typ odcinka
+184 | ¥ |Docelowe SP
+ 186 X Czas odcinka
+ 188 < | Predkos¢ narostu jak dla odcinka 1
+190 | 8 |Odchytka
+192 | O |Zdarzenia
+194 PID
+ 196 Typ odcinka
+198 | © | Docelowe SP
+ 200 x | Czas odcinka
+ 202 _qg’ Predko$¢ narostu jak dla odcinka 1
+204 | 8 |Odchytka
+206 | O |Zdarzenia
+ 208 PID

13. Uaktualnienie oprogramowania

W regulatorze jest mozliwos¢ uaktualnienia oprogramowania. Nowe wersje programu, w
postaci pliku aktualizacji, udostepniane sg zainteresowanym uzytkownikom na stronie:
http://www.lumel.com.pl.
Po przegraniu tego pliku do katalogu gtéwnego na karcie SD mozna przystgpi¢ do aktualizaciji
programu regulatora. W tym celu nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci: przy wytgczonym

regulatorze nalezy przytrzymac lewy przycisk, a nastepnie zatgczy¢ zasilanie regulatora.
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14. Dane techniczne

Wejscie 1i 2
Sygnaly wejsciowe oraz zakresy pomiarowe Tablica 18
Typ czujnika Norma Zakres Do dsl?t*aav?/owy
Pt100 PN-EN -200...850 °C -328...1562 °F 0,2%
Pt500 60751+A2:2009 -200...850 °C -328...1562 °F 0,2%
Pt1000 -200...850 °C -328...1562 °F 0,2%
Ni100 -60...180 °C -76...356 °F 0,2%
Cu100 -50...180 °C -58...356 °F 0,2%
Fe-CuNi (J) -100...1200 °C -148...2192 °F 0,3%
Cu-CuNi (T) -100...400 °C -148...752 °F 0,3%
NiCr-NiAl (K) -100...1372 °C -148...2501,6 °F 0,3%
PtRh10-Pt (S) PN-EN 60584- 0...1767 °C 32...3212,6 °F 0,5%
PtRh13-Pt (R) 1:1997 0...1767 °C 32...3212,6 °F 0,5%
PtRh30-PtRh6 (B) 0..1767 «C " 32...3212,6 °F " 0,5%
NiCr-CuNi (E) -100...1000 °C -148...1832 °F 0,3%
NiCrSi-NiSi (N) -100...1300 °C -148...2372 °F 0,3%
chromel — kopel (L) GOST R 8.585-2001 -100...800 °C -148...1472 °F 0,3%
liniowe pradowe (1) 0...20 mA 0...20 mA 0,2% * 1 cyfra
liniowe pradowe (1) 4...20 mA 4...20mA 0,2% * 1 cyfra
liniowe napieciowe (U) 0..5V 0..5V 0,2% * 1 cyfra
liniowe napieciowe (U) 0...10V 0...10V 0,2% % 1 cyfra

") Btgd podstawowy odnosi sig do zakresu pomiarowego 200...1767 °C (392...3212,6 °F)

Btedy dodatkowe:
- od kompensacji automatycznej
temperatury spoiny odniesienia................ <2°C
- od kompensacji automatycznej rezystancji
przewodow dla termorezystorow .............. <0,3°C
Natezenie pradu ptynacego przez
czujnik termorezystancyjny ...............cc........ 0,22 mA
Czas pomiaru............ccccoeeviiiiiiiienee e 0,25s
Rezystancja wejsciowa:
- dla wejscia napieciowego ...........ccccceeeennn. 100 kQ
- dla wejscia prgdowego ..........ccccvvveeeeeeennn. 10Q

Wykrywanie btedu w obwodzie pomiarowym:
- termoelement, Pt100, Pt1000..........

......... przekroczenie zakresu pomiarowego

S0 A0V powyzej 11 V

=05V powyzej 5,5 V

=020 MA powyzej 22 mA

=4 20 MA ponizej 1 mA i powyzej 22 mA
Wejscie 3 (zalezne od pola wejscie 3 w kodzie wykonan)

Typ czujnika Zakres Btad podstawowy
liniowe pragdowe 0...20 mA 0,2% * 1 cyfra
liniowe pragdowe 4...20 mA 0,2% * 1 cyfra
liniowe napieciowe 0..5V 0,2% * 1 cyfra
liniowe napieciowe 0...10V 0,2% * 1 cyfra
potencjometryczne 100 Q 0...100 Q 0,2% * 1 cyfra
potencjometryczne 1000 Q 0...1000 © 0,2% * 1 cyfra

Czas POMIAIU............oeeriiiiiiiieiiiieee e 0,25s
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Rezystancja wejsciowa:
- dla wejscia napieciowego ..........ccccceeeennn. 100 kQ
- dla wejscia prgdowego .........ooeceeviieeeeeennn. 50 Q

Zakres nastaw parametrow regulatora:
patrz tablica 1

Wejscia binarne 1...3............ccccociiiiiiiiii, beznapieciowe
- rezystancja Zwarcia .......cccccceeeecnvrieeeeeeenn <10 kQ
- rezystancja rozwarcCia ...........occccvvveeeeeeenn > 100 kQ
Rodzaje wyjscia 1 2:
- przekaznikowe beznapieciowe ................ styk zwierny, obcigzalnos¢ 2 A/230 V a.c.
- tranzystorowe Napieciowe .............cc.eeveees 0/5 V, maksymalna obcigzalnos¢ 40 mA
Rodzaje wyjs¢ 3...6:
- przekaznikowe beznapieciowe ................ styk zwierny, obcigzalnos¢ 2 A/230 V a.c.
Rodzaje wyjs¢ analogowych 1A i 2A:
- analogowe NapieCioWe ...........cccuevveeeeeeennn. 0...10 V przy Rope = 1 kQ
- analogowe Pradowe ..........ccovvviueeieeeeeeenn. 0...20 mA, 4...20 mA przy Ry, <500 Q
Sposob dziatania wyjsé:
= OOWIOINE .oeiiiiiiiiiie e dla grzania
= WPFOST ..eviiiiiiiiiiiiiiiiiee e dla chtodzenia
Btad wyjs¢ analogowych....................ccoeinni 0,5% zakresu
Interfejs cyfrowy ... RS-485
= PrOtOKOL ... Modbus
- predkosE transSmisji.......cccveeveiiiiiiieeeeneenn. 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bit/s
STV RTU - 8N2, 8E1, 801, 8N1
= AAMES et 1...247
- maksymalny czas odpowiedzi .................. 500 ms
Interfejs cyfrowy ... Ethernet
- protokét wymiany danych ............ccceeeeee Modbus TCP slave
Zasilanie przetwornikéw obiektowych ............. 24V d.c. £5 %, max.: 30 mA
Znamionowe warunki uzytkowania:
- napiecie zasilania ........ccccccciiiiiiiieeeneen. 85...253 V a.c./d.c.
- czestotliwo$¢ napiecia zasilania .............. 40...440 Hz
- temperatura otoczenia ............cccvvveeeeeennn. 0...28...50 «C
- temperatura przechowywania .................. -20...+70 °C
- wilgotnos¢ wzgledna powietrza ................ < 85 % (bez kondensacji pary wodnej)
- czas wstepnego nagrzewania ................. 30 min
- POIOZENIE PraCy ...cccvvveeeeeeeeiiiiiiiieeeeeeean dowolne

- rezystancja przewodéw tgczacych
rezystor termometryczny lub

termoelement z regulatorem .................... <20 Q/ przewod
PobOr mocy ..o <16 VA
Masa ..........coooieiiii <0,5kg
Stopien ochrony zapewniany przez obudowe . wg PN-EN 60529
- 0d strony ptyty czotowej..........cccvvvveeeeeennn. IP65
- 0d strony zacCiSKOW ..........ccccceevriiieeeennnnne. IP20

Btedy dodatkowe w znamionowych warunkach uzytkowania spowodowane:
- zmiang temperatury otoczenia.................. <100 % wartosci btedu podstawowego /10 K.
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Wymagania bezpieczenstwa wg PN-EN 61010-1
- kategoria instalaciji lll,
- stopien zanieczyszczenia 2,
- maksymalne napiecie pracy wzgledem ziemi:

- dla obwodu zasilania, wyjscia.......... 300 V
- dla obwoddw wejsciowych............... 50V
- WYSOKOSCE NPM ... <2000 m

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
- odpornosé na zaktdcenia elektromagnetyczne wg normy PN-EN 61000-6-2
- emisja zakiécen elektromagnetycznych wg normy PN-EN 61000-6-4
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15. Kod wykonan regulatora
Sposéb kodowania podano w tablicy 19.

Rodzaje wykonan i spos6b zamawiania Tablica 19
Regulator RE92—| X | X | X | X | X | XX| X | X
Wejscie 3 brak 0
prgdowe 0/4...20 mA 1
napieciowe 0...5/10 V 2
potencjometryczne 100 ©/1000 Q 3
Wyjscie 1i 2 2 przekazniki 1
2 wyjécia binarne 0/5 V 2
Wyjscia brak 0
analogowe 2 wyjscia analogowe 0/4...20 mAi0...10 V 1
Ethernet brak 0
jest 1
Zasilanie brak 0
przetwornikow |24 V d.c. 1
Wykonanie standardowe 00
specjalne " XX
Wersja polska P
jezykowa angielska E
inna ® X
Proby bez dodatkowych wymagan 0
odbiorcze z dodatkowym atestem Kontroli Jakosci 1
wg uzgodnien z odbiorcg X

" numeracje ustali producent,

A tylko po uzgodnieniu z producentem.



RE92-07/1

LUME L

“LUMEL” S.A.
ul. Stubicka 1, 65-127 Zielona Goéra
http://www.lumel.com.pl

Dzial Sprzedazy Krajowej

Informacja techniczna: tel. (68) 45 75 180, 45 75 260, 45 75 306,
4575 374
e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl
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