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1. ZASTOSOWANIE

Regulator RE81 jest przeznaczony do regulacji temperatury w przemysle
tworzyw sztucznych, przemysle spozywczym, suszarnictwie i wszedzie
tam, gdzie zachodzi konieczno$¢ stabilizacji zmian temperatury. Wspot-
pracuje bezposrednio z czujnikami typu rezystancyjnego lub termoelek-
trycznego.

Regulator ma dwa wyjscia umozliwiajace regulacje dwustawna, regula-
cje trojstawng krokowa oraz sygnalizacije alarmow. Regulacja dwustaw-
na jest wg algorytmu PID lub zatgcz-wytgcz.

W regulatorze zostat zaimplementowany innowacyjny algorytm SMART
PID.

2. ZESTAW REGULATORA




W sktad zestawu regulatora wchodza;:

1 rEQUIATON Lo 1 szt.
2. wtyk z 5 zaciskami STubDOWYMI .......coveiiiiiiiiciee e 1 szt.
3. wtyk z 8 zaciskami STubDOWYMI .......covviiiiiiiiieee 1 szt.
4. uchwyt do mocowania w tabliCy .........cccccciiiiiiiiii, 4 szt
5. USZCZEIKA. ... 1 szt.
6. iNStrukCja ObSIUGI ... 1 szt.
7. Karta QWaranCyjNa.......c.oooiiiiiiiiiie e 1 szt.

3. WYMAGANIA PODSTAWOWE,
BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

W zakresie bezpieczenstwa uzytkowania regulator odpowiada

wymaganiom normy PN-EN 61010-1.

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa: A

e montazu i instalacji potaczen elektrycznych powinna dokonac¢
osoba z uprawnieniami do montazu urzadzen elektrycznych,

® przed zataczeniem zasilania regulatora nalezy sprawdzic¢
poprawno$¢ potaczen,

e programowanie parametrow regulatora nalezy wykonywac przy
odtgczonych obwodach pomiarowych,

® przed zdjeciem obudowy regulatora nalezy wytaczy¢ jego zasilanie
i odtgczy¢ obwody pomiarowe,

* zdjecie obudowy regulatora w trakcie trwania umowy gwarancyjne;j
powoduje jej uniewaznienie,

® urzgdzenie jest przeznaczone do instalowania i uzywania w prze-
mystowych elektromagnetycznych warunkach srodowiskowych,

* w instalacji budynku powinien by¢ wytacznik lub wytgcznik auto-
matyczny, umieszczony w poblizu urzgdzenia, fatwo dostepny dla
operatora i odpowiednio oznakowany.




4. MONTAZ

4.1. Instalowanie regulatora

Przymocowac regulator do tablicy czterema uchwytami $rubowymi
wg rys. 1. Otwor w tablicy powinien mie¢ wymiary 45+0.6 x 92+0.6 mm.
Grubo$¢ materiatu, z ktérego wykonano tablice, nie moze przekracza¢
15 mm.

Rys. 1. Mocowanie regulatora

max 93 8

48 70

96

Rys. 2. Wymiary regulatora




4.2. Podfaczenia elektryczne

Regulator ma dwie listwy roztaczne z zaciskami $rubowymi, ktore
umozliwiajg przytaczenie przewodow o przekroju do 2,5 mm?2.

-~ zasilanie

wyjscie 2

wyjscie 1

_Konfiguracja

przez PD14

wejscie

¢LN}H 2

Pt100

termorezystor Pt100 termorezystor Pt100 termoelement
w uktadzie 2-przewodowym w uktadzie 3-przewodowym

Rys. 4. Podtaczenie sygnatow wejsciowych.
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Rys. 5. Podtaczenie zasilania i obwodu obcigzenia

4.3. Zalecenia instalacyjne

W celu uzyskania petnej odpornosci regulatora na zaktocenia elektro-
magnetyczne powinno sig przestrzegac nastgpujacych zasad:

nie zasila¢ regulatora z sieci w poblizu urzgdzen wytwarzajgcych
zaktocenia impulsowe i nie stosowac wspolnych z nimi obwoddw
uziemiajacych,

stosowac filtry sieciowe,

przewody doprowadzajgce sygnat pomiarowy powinny byc¢
skrecone parami, a dla czujnikéw oporowych w potgczeniu
tréjprzewodowym skrecane z przewodow o tej samej dtugosci,
przekroju i rezystancji oraz prowadzone w ekranie jw.,

wszystkie ekrany powinny by¢ uziemione lub podtaczone do prze-
wodu ochronnego, jednostronnie jak najblizej regulatora,

stosowac ogolng zasade, ze przewody wiodace rozne sygnaty
powinny by¢ prowadzone w jak najwigkszej odlegtosci od siebie
(nie mniej niz 30 cm), a skrzyzowanie tych wigzek wykonywane jest
pod katem 90°.




5. ROZPOCZECIE PRACY

Po zataczeniu zasilania regulator wykonuje test wyswietlacza, wy-
$wietla napis ~ £8 !, wersje programu, a nastepnie wy$wietla warto$é
mierzong. Na wyswietlaczu moze by¢ komunikat znakowy informujacy
o nieprawidtowosciach (tablica 4).

Fabrycznie ustawiony jest algorytm regulacji zatacz-wytacz z histereza
podang w tablicy 2.

Zmiana wartosci zadanej

Warto$¢ zadang mozna zmieni¢ naciskajac przycisk (W ] lub (& )
(rys. 6). Rozpoczecie zmiany sygnalizowane jest migajaca kropka dol-
nego wyswietlacza. Nowg warto$¢ zadang nalezy zaakceptowac przy-
ciskiem w czasie 30 sekund od ostatniego nacisniecia przycisku
(w ]lub (a)w przeciwnym wypadku zostanie przywrécona stara
wartosc.

wartosé
mierzona
wartos$é
zadana
sygnalizacja
zmiany
RE81 e
] || anulowanie
aby zmieni¢ zmiany
warto$¢ zadang ’@
nacisnij jeden z < P
przyciskow D @ akceptacja
zmiany

Rys. 6. Zmiana wartosci zadanej.
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6. OBSLUGA

Obstuga regulatora jest przedstawiona na rys. 7.

elole|nBal 1B6nysqo nua|y “/ “SAY

mospowesed
ejuemowesboid
iy

W.O o2 Sosg Kueiwz epexo|q

N ejuafosysowes
qin B'uoziaiw
W .0 od osouem
'nddjsop po:
@ |_| \A:\S\A«v_m
A
Yos z (=] fouzods
Aoeud
fauepez rosopem qAn euoziaiu
= IFOHEM
—> ﬁ euepez Q
_—>
= osopem =]

fauepez psopem
ajuezsfoluwz

euozisiw
2SOHEM

Aoeud foujewriou qAiy

11



6.1. Programowania parametrow regulatora

Wecisnigcie i przytrzymanie przez okoto 2 sekundy przycisku po-
woduje wejscie do matrycy programowania. Matryca programowania
moze by¢ zabezpieczona kodem dostepu. W przypadku podania nie-
prawidtowej wartosci kodu mozliwe jest tylko przejrzenie ustawien - bez
mozliwosci zmiany.

Rys. 8 przedstawia matryce przejs¢ w trybie programowania. Prze-
chodzenie pomigdzy poziomami dokonuje sig za pomocg przyciskow
(W ] lub (& Jawybor poziomu za pomoca przycisku [« ). Po wy-
braniu poziomu przechodzenie pomigdzy parametrami dokonuje sig za
pomoca przyciskow (W ] lub (4 ). W celu zmiany nastawy parame-
tru nalezy postegpowac wg punktu 6.3. W celu wyjscia z wybranego po-
ziomu nalezy przechodzi¢ pomiedzy parametrami az pojawi sig symbol
[...]iwcisna¢ przycisk (). Aby wyj$¢ z matrycy programowania do
normalnego trybu pracy nalezy przechodzi¢ pomigdzy poziomami az
pojawi sie symbol [. . .] i wcisnaé przycisk (<= ).

Niektore parametry regulatora mogg by¢ niewidoczne — uzaleznione
jest to od biezacej konfiguracji. Opis parametrow zawiera tablica 1. Po-
wrot do normalnego trybu pracy nastepuje automatycznie po uptywie
30 sekund od ostatniego nacisnigcia przycisku.
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6.2. Matryca programowania
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Rys. 8. Matryca programowania
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6.3. Zmiana nastawy

Zmiane nastawy parametru rozpoczyna sie po nacisnieciu przycisku
podczas wy$wietlania nazwy parametru. Przyciskami (wr )
lub (&) dokonuje sig wyboru nastawy, a przyciskiem akcep-

tuje. Anulowanie zmiany nastepuje po nacisnieciu przycisku lub
automatycznie po uptywie 30 sekund od ostatniego nacisniecia przyci-

sku. Sposob zmiany nastawy pokazano narys. 9.

rozpoczecie
zmian

rozpoczecie
zmian

Rys. 9. Zmiana nastawy parametrow liczbowych i tekstowych.

@34
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zmniejszenie  zwiekszenie
wartosci wartosci

onof

(v] (&)
poprzedni
parametr

nastepny
parametr

6.4. Opis parametréw

Liste parametrow w menu przedstawiono w tablicy 1.
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Lista parametrow konfiguracji Tablica 1
Symbol . Nastawa Zakres zmian para-
Opis parametru
parametru fabryczna metru
P Parametry wejscia
O.3P: ez miejsca
0'40 Pozycja punku dziesiet- 1-gP dziesigtnego
nego !_dP: 1 miejsce
dziesietne
5:1 'F Pr;esunlgae warto$ci 00 -99.9...99.9°C
mierzonej
ouEP — Parametry wyjscia
of F: nie uzywane
H: sygnat sterujacy
RH 2 alarm bezwzgledny
gorny
Al o alarm bezwzgledny
dolny
duHs : alarm wzgledny
oo & .' Konfiguracja wyjécia 1 Y gorny
dul o: alarm wzgledny
dolny
dus n: alarm wzgledny
wewnetrzny
duow: alarm wzgledny
zewnetrzny
HOP: sygnat sterujacy
otwieranie zaworu
ofF F: nie uzywane
AH : alarm bezwzgledny
gorny
Al o: alarm bezwzgledny
dolny
duH : alarm wzgledny
goérny
oo t 8 Konfiguracja wyjscia 2 ofFF dul o: alarm wzgledny
dolny
due m: alarm wzgledny
wewnetrzny

duowu: alarm wzgledny
zewnetrzny
4L sygnat sterujacy
zamykanie zaworu
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ctrl — Parametry regulaciji 1)

onoF: algorytm regula-

_ i zatacz-wt
9:_ ,l_, Algorytm regulacji on,oF Clf 2atqoz-wytacz
P W algorytm regulaciji
PID
o regulacja wprost
chtodzenie
& ’:,'PE Rodzaj regulaciji Y ( zenie)
17w regulacja rewersyj-
na (grzanie)
] . o
HY | Histereza ¥ HY_FABR © 02..99.9°C
1O — Farametr
£ . — parametry PID 2
Pb Zakres proporcjonalnosci PB_FABR 6) 0,1..999,9°C
t ' Stata czasowa catkowania 300 0...9999 s
t d Statg czasowa rézniczko- 60,0 0.0..2500 s
wania
ﬂ Korekta sygnatu
l:I'U sterujgcego dla regulaciji 0,0 0...100,0%
typu P lub PD
o Okres impulsowania 20,0 05..99.9s
Hﬁ Strefa nieczuto$ci 10,0 0,0...99,9°C
9«'. A — Parametry alarméw S)
[] Wartoé¢ zadana dla 6)
R ' 5P alarmu 1 bezwzglednego 00 MIN...MAX
' Odchytka od wartosci
R 'dU zadanej dla alarmu 1 0,0 -199,9...199,9°C
wzglednego
5 1R | Histereza dia alarmu 1 20 02..99.9°C
RE S P Wartosé zadana dia 0,0 zakres pomiarowy wejscia
alarmu 2 bezwzglednego !
Odchytka od wartosci
REdU zadanej dla alarmu 2 0,0 -199,9...199,9°C
wzglednego
S 2R | Histereza dia alarmu 2 20 02..999°C
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SP P Parametry wartosci zadanej

] Dolne ograniczenie nasta- 6
5 PL wy wartoéci zadanej 1990 MIN...MAX ®)
Gorne ograniczenie nasta- 6)
5 pH wy wartosci zadanej 8500 MIN...MAX
SE-P_ Parametry serwisowe
SEL Y | kod dostepu ® 0 0..9999
5& F . . oF F: zablokowana
0= ™ | Funkcja samostrojenia on

on’ dostgpna

1)
2)
3)
4)
5)
6)

Patrz tablica 2.

Parametry uzaleznione od zakresu pomiarowego tablica 2

Grupa parametréw widoczna tylko przy ustawieniu wyjcia na sygnat sterujacy.
Grupa parametréw widoczna tylko przy ustawieniu algorytmu regulacji na PID.

Grupa parametréw widoczna tylko przy ustawieniu wyjscia na jeden z alarmow.
Parametr widoczny tylko przy ustawieniu algorytmu regulacji na zatacz-wytacz.
Parametr ukryty w trybie przegladania parametrow tylko do odczytu.

czujnik MIN MAX | PB_FABR | HY_FABR

termorezystor Pt100  -50...100°C | -50,0 | 100,0 15,0 1.1

termorezystor Pt100  0...250°C 0,0 250,0 20,0 1,8
termorezystor Pt100  0...600°C 0,0 600,0 30,0 4,2
termoelement typu J  0...250°C 0,0 250,0 20,0 1,8
termoelement typu J  0...600°C 0,0 600,0 30,0 4,2
termoelement typu J  0...900°C 0,0 900,0 40,0 6,3
termoelement typu K 0...600°C 0,0 600,0 30,0 4,2
termoelement typu K 0...900°C 0,0 900,0 40,0 6,3
termoelement typu K 0...1300°C 0 1300 45,0 9,1

termoelement typu S 0...1600°C 0 1600 50,0 11,2

17



7. REGULACJA

7.1. Regulacja zatgcz-wytgcz

Gdy nie jest wymagana duza doktadno$¢ regulacji temperatury, zwtasz-
cza dla obiektow o duzej statej czasowej i niewielkim opdznieniu, mozna
stosowac regulacje zatgcz-wytacz z histerezg. Zaletami tego sposobu
regulaciji jest prostota i niezawodnos$c¢, wadg jest natomiast powstawa-
nie oscylacji, nawet przy matych wartosciach histerezy.

wyjscie
A . H 3 .
zatgczone
v
A
wylgczone |- ; X
sp wartosé

mierzona

Rys. 10. Sposdb dziatania wyjscia typu grzanie
dla regulacji zatacz-wytacz

7.2. Innowacyjny algorytm SMART PID

Gdy wymagana jest wysoka doktadno$c¢ regulacji temperatury nalezy
wykorzystac algorytm PID. Zastosowany innowacyjny algorytm SMART
PID charakteryzuje sie zwiekszong doktadnoscia dla rozszerzonego
zakresu klas obiektow regulacii.

Dostrojenie regulatora do obiektu polega na automatycznym dobra-
niu parametréw PID za pomocg funkcji samostrojenia, lub na recznym
ustawieniu wartosci cztonu proporcjonalnego, catkujacego lub réznicz-
kujacego.

18



7.2.1. Samostrojenie

Regulator ma funkcje doboru nastaw PID. Nastawy te zapewniajg
w wigkszosci przypadkow optymalng regulacie.
Aby rozpocza¢ samostrojenie nalezy przejs¢ do komunikatu &wné&
(zgodnie z rys. 7) oraz przytrzymac przycisk przez co najmniej 2
sek. Jezeli algorytm regulacji jest ustawiony na zatacz-wytacz lub funk-
cja samostrojenia jest zablokowana to komunikat £wné jest ukryty.
Migajacy symbol AT informuje o aktywnosci funkcji samostrojenia. Czas
trwania samostrojenia zalezy od wtasciwosci dynamicznych obiektu i
moze trwa¢ maksymalnie 10 godzin. W trakcie samostrojenia lub bez-
posrednio po niej moga powstaé przeregulowania, dlatego nalezy na-
stawi¢ mniejszg wartos¢ zadang, o ile to mozliwe.

Samostrojenie sktada sig z nastgpujacych etapow:

proces samostrojenia

samostrojenie
zakonczone
sukcesem

- obliczenie nastaw PID i zapamietanie ich
w pamieci nieulotnej

- rozpoczecie regulacji PID z nowymi
nastawami

- przejscie do trybu pracy recznej
- na wyswietlaczu jest kod btedu, ktéry
nalezy potwierdzi¢

Proces samostrojenia zostanie przerwany bez obliczenia nastaw PID,
jezeli wystapi zanik zasilania regulatora lub zostanie nacisniety przycisk

. W takim przypadku zostanie rozpoczeta regulacja z biezgcymi

nastawami PID.
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Jezeli eksperyment samostrojenia nie zostanie zakorczony sukcesem
to zostanie wyswietlony kod btedu wg tablicy 3.

Kody btedéw dla samostrojenia

Tablica 3

Kod btedu

Przyczyna

Postgpowanie

Wybrana zostata regulacja P
lub PD.

Nalezy wybra¢ regulacje PI,
PID, czyli czton Tl musi by¢
wiekszy od zera.

Zostat nacisniety przycisk

.

Zostat przekroczony maksy-
malny czas trwania samostro-
jenia.

Zostat przekroczony czas
oczekiwania na przetaczenie.

Sprawdzi¢, czy jest prawid-
towo umiejscowiony czujnik
temperatury, czy warto$¢
zadana nie jest ustawiona za
wysoko dla danego obiektu.

Zostat przekroczony zakres
pomiarowy wejécia.

Zwroci¢ uwage na sposob
dotgczenia czujnika. Nie do-
pusci¢, aby przeregulowanie
doprowadzito do przekro-
czenia zakresu pomiarowego
wejscia.

Obiekt bardzo nieliniowy, unie-
mozliwiajacy uzyskanie po-
prawnych warto$ci parametréw
PID lub nastgpito zaktocenie.

Przeprowadzi¢ ponownie
samostrojenie. Jezeli to nie
pomoze dobra¢ parametry
PID recznie.

7.2.2. Sposob postepowania w przypadku niezado-
walajgcej regulacji PID
Parametry PID najlepiej jest dobierac, zmieniajgc warto$¢ na dwa razy
wigkszg lub dwa razy mniejszg. Podczas zmian nalezy kierowac sig
nastepujacymi zasadami.
a) Wolna odpowiedz skoku:

— zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci,

— zmniejszy¢ czas catkowania i rézniczkowania.
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b) Przeregulowania
— zwigkszy¢ zakres proporcjonalnosci,
— zwigkszy¢ czas rézniczkowania.

c) Oscylacje
— zwigkszy¢ zakres proporcjonalnosci,
— zwigkszy¢ czas catkowania,
— zmniejszy¢ czas rdzniczkowania.

d) Niestablinos¢
— zwiekszy¢ czas catkowania.

7.3. Regulacja tréjstawna krokowa

Regulacja tréjstawna krokowa jest stosowana do sterowania zaworem.

wyjscie
100% |_tor I - otwieranie tor Il - zamykanie

0%

I
]
I
]
I
]
I
;
I
' '.4—;1

Py Ha Pb

sygnat wejsciowy

Rys. 11. Regulacja tréjstawna krokowa

Nalezy ustawi¢ wyjScie out { na 40P a ouk na 4L oraz ustawic
strefe nieczutosci Hn wokot wartosci zadanej. Pierwszy tor — otwieranie
zaworu — dziata dla wartoéci zadanej rownej SP — Hn/2 jako regulator
rewersyjny, drugi tor — zamykanie zaworu — dziata dla wartosci zadanej
rownej SP + Hn/2 jako regulator nierewersyjny. Parametry PID dla dru-
giego toru sg identyczne jak dla pierwszego toru. Dla regulacji kroko-
wej zaleca sig algorytm typu PD. Na rysunku pokazano dziatanie regu-
latora trojstawnego krokowego z algorytmem P. Dla regulacji krokowej
algorytm samostrojenia jest niedostepny.
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8. ALARMY

Wyjscie regulatora mozna skonfigurowac jako alarmowe. W tym celu
parametr out ! i/lub out & nalezy ustawic jako jeden z alarméw. Do-
stepne typy alarmoéw podane sg na rysunku 12.

<
g Aldu(+)
ALSP ALSP 5P
R%

bezwzgledny gérny  bezwzgledny dolny  wzgledny goérny wzgledny gérny
(ouk !, outl = (ouk !,outd= (out !, ouk? (ouk !, o0ut?

AH ) Alo) =duH ) =duH )

RL du(+ Rldu
5 5P
Yatau atdu
e

wzgledny dolny wzgledny dolny wzgledny wzgledny

(ouk !,oubtd= (ouk !,outld= wewnetrzny zewnetrzny
dulo) dulo) (ouk !, oute (ouk !, o0ut?
=duws n) =duou)

Rys.12. Rodzaje alarmow
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Wartos$¢ zadana dla alarméw bezwzglednych jest to wartos¢ okreslona
przez parametr A {5P (R25P), a dla alarmow wzglednych jest to od-
chytka od warto$ci zadanej - parametr 8 !du (Rdu). Histereza alarmu,
czyli strefa wokot wartosci zadanej, w ktorej stan wyjscia nie jest zmie-
niany jest okreslona przez parametr 8 tHY (RSHY).

9. FUNKCJE DODATKOWE

9.1. Wyswietlanie sygnatu sterujgcego

Po nacisnigciu przycisku na wyswietlaczu wyswietlana jest war-
to$¢ sygnatu sterujgcego (0...100%). Na pierwszej cyfrze wyswietlany
jest znak h (dla regulacji krokowej: znak o — dla otwierania lub ¢ — dla
zamykania). Sygnat sterujacy zostanie wyswietlony, gdy eut /=4, lub
out I=4H0P | outd=4LL . Dla regulacji krokowej przetaczanie pomie-
dzy otwieraniem a zamykaniem odbywa sie po nacisnieciu przycisku

(w )lub (&),

9.2. Regulacja reczna

Regulacja reczna daje mozliwo$¢ m.in. identyfikacji, testowania obiek-
tu, czy sterowania nim po uszkodzeniu czujnika.

Wejscie do trybu regulaciji recznej nastgpuje po przytrzymaniu przyci-
sku podczas wyswietlania sygnatu sterujgcego. Regulacja recz-
na sygnalizowana jest pulsowaniem diody z symbolem \“.IJ- Regulator
przerywa regulacje automatyczng i rozpoczyna reczne sterowanie wyj-
Sciem.
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Dla regulacji zatacz-wytacz — sygnat sterujacy mozna ustawiac¢ przy-
ciskami (W ] i (& ) na 0% lub 100%. Na dolnym wyswietlaczu jest
wartos¢ sygnatu sterujgcego, poprzedzona symbolem h.

Dla regulaciji PID - sygnat sterujgcy mozna ustawia¢ przyciskami ([ wr )
i (4 ) na dowolng warto$¢ z zakresu 0,0...100%. Na dolnym wy$wiet-
laczu jest warto$¢ sygnatu sterujacego, poprzedzona symbolem h.
Dla regulacji krokowej — otwieranie zaworu odbywa sig podczas przy-
trzymania przycisku (& ), zamykanie podczas przytrzymania przy-
cisku (W ). Na dolnym wyswietlaczu jest wy$wietlany stan zaworu:
SEOP — zatrzymany, 8PEn — otwieranie, £L 85 — zamykanie.

Wyjscie do trybu normalnej pracy nastepuje po nacisnigcie przycisku

==

9.3. Nastawy fabryczne

Nastawy fabryczne mozna przywrécic¢ przytrzymujac podczas zatacza-
nia zasilania przyciski (w_Ji (4 ) do momentu, gdy na wys$wietlaczu
pojawi sig napis FRLr.
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10. SYGNALIZACJA BLEDOW

Komunikaty znakowe sygnalizujace nieprawidtowg
prace regulatora

Tablica 4

Kod btedu

Przyczyna

Postgpowanie

Przekroczenie zakresu
pomiarowego w doét lub
brak termorezystora

Sprawdzi¢, czy wartoéci sygnatow
wejsciowych mieszcza sig w
odpowiednim zakresie — jedli tak,
to sprawdzi¢ czy nie nastapi-

fo zwarcie termorezystora lub
termoelement nie zostat odwrotnie
podtaczony.

Przekroczenie zakresu
pomiarowego w gore
lub przerwa w obwodzie
czujnika

Sprawdzi¢, czy warto$ci sygnatow
wejsciowych mieszczg sie w
odpowiednim zakresie — jesli tak,
to sprawdzi¢ czy nie nastapito
przerwa w obwodzie czujnika.

Rozkalibrowane wejscie

Podtaczy¢ ponownie zasilanie
regulatora, gdy to nie pomoze
skontaktowac sig z najblizszym
serwisem.

Btad sumy kontrolnej
parametrow konfigura-
cyjnych

Podtaczy¢ ponownie zasilanie
regulatora, gdy to nie pomoze
skontaktowac sig z najblizszym
serwisem.

Nieprawidtowa konfigu-
racja regulatora

Przy wyborze regulacji krokowej,
oba wyj$cia muszg by¢ ustawione
nastepujaco out1=Y.OP i out2=
Y.CL
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11. KONFIGURACJA REGULATORA
ZA POMOCA PROGRAMU LPCon

Do konfiguracji regulatora jest przeznaczone oprogramowanie LPCon.
Regulator nalezy potaczy¢ z komputerem PC poprzez programator
PD14 i po wybraniu menu Opcje — Konfiguracja potaczenia skonfi-
gurowac potaczenie (dla regulatora RE81 wybieramy adres 1 predkos¢
9600, tryb RTU 8N2, timeout 1000 ms oraz odpowiedni port COM pod
ktorym zostat zainstalowany sterownik programatora PD14).

Uwaga!
Programowanie parametréw regulatora nalezy wykonywac przy odta-
czonych obwodach pomiarowych.

i
Z =

Konfiguracja po{a:_f x|

=101x]

pd

Port Predkoit Timeout [ms]
9500 | (1000

Tryb transmisji Adres

RTUGNZ = 1 s

ari | |

COME, RTU 8M2, 9600, 1000ms, & 1

Rys. 13. Konfiguracja potgczenia z regulatorem RES1.
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Po konfiguracji potaczenia nalezy wybra¢ z menu Urzadzenie — Re-
gulatory — RE81 a nastepnie klikng¢ ikone Odczyt w celu odczytania
wszystkich parametrow. Parametry mozna takze odczytywac w kazde;j
grupie indywidualnie klekajac przycisk Odéwiez. Aby zmieni¢ ustawie-
nie nalezy wpisa¢ nowg warto$¢ w oknie parametru i klikna¢ przycisk
Zastosu;.

Na rysunku 14 pokazane sg okna z parametrami konfiguracyjnym regu-
latora. Niektoére pola edycyjne moga by¢ zablokowane. Oznacza to, ze
nie sg wykorzystywane w biezacej konfiguracji regulatora.

Mknnﬁguratnr - [REB1DIg] ;I_Iﬂ

Plik Urzadzenie Parametry Opcje Jezyk Pomoc

| - == 4
Obweirz| Zapis Opcie Odcayt| Zapis Palski English Koniec

Grupy parametriw

Przesunigcie wartogci mierzoneg (0.0

. alarmy
‘wart, zadana 5P, parametiy FID
Funkcie specialne

Prawwrdcenie nastaw fabiycznych Liczba cyfr po przecinkur 0.0 2
wartosci mierzone
Informacia o urzadzeniu Dolny prog wartosci zadane) SP: |00

Gény prag wartofei zadanej SP: [600,0

Odiwiez Zastosu|

COMa, RTU BRZ, 9600, 1000ms, & 1 Odczyt danych OK
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[ Konfigurator - [RES1DIg] =100 x|

Plic Urzadzenie Parametry Opcie Jgzyk Pomoc
= 4
Folski Q

am &
FWAJSCIE 1

Otwirz| Zopiz | Opeje|  Ocezpt| Zaps
Funkcia vy ot st
[watt, zariana 5P peremelry FID e, lomer ey
Funkcis specialne .
Frzpntcenic nasta fabyezngch o I
Wartosel mierzone Dclchyka dia
Informacia o rzadzeriu slarru weglednego: 1
Htmdmy |
e I —
Funkcja wwiciz. | brak
Watnd dlamu |17
Odchytea da
e o uereg] 1.0
Histereza larmus |77

[ Giupy parametiow I

Odswiez Zastosui

COMs, RTU 8M2, 8600, 1000ms, & 1 Odezyt danych Ok D
Konfigurator - [REG1DIg] I ] P3|
Pik Urzadzenie Parametry Opoje Jezvk Pomoc
an
Sl # N 4
Otwérz| Zapis Opcie Odeapt| Zapis Polski Konieo
| Girupy paramelré l
Wartosé zadana SP: 0.0
Funkcie specishe Algorytm regulac
Praprécenie nastaw Fabrpczrpch =
' artodei mierzons 2 8
Informacia o urzgdzeniy
Zakres proporcionalnodei
Ph 30,0
Stata cathowanis fi [s] =
Staka rériczkowaniatd [sf [
Punkt pracy dia PAPD [%] 00
Histereza dia requlaci 42
zabaczlnphacs:
Okres impulsowania 20,0
Fiodzaj regulaci; grzanie -
Oebéwies ZastosLi
‘COM&, RTU 6z, 9600, 1000ms, a1 Odczyt danych OK .
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Flk Urzadzeniz Parametry Opcje Jezvk Pomoc

G

=
thnrz Zapls Dpc|e Oeayt| Zopis

o

Palski English

Girupy parametrév

Konfiguracis weiicia

Praywnécenie nastav fabmcznych
watlodci mierzane
Irfommacia o urzadzeniu

Autoadsplaci
’7(‘ aablokowans & odblokowana

Kod bezpieczeristwa m
do menu regulatora <

O déwiez

Zastosui

COMS, RTU 82, 9600, 1000ms, a 1 Odezyt danych Ok

urator - [RES1DIg]
Flk Urzadzene Faramstry Opeje Jezyk Pomoc

9 =1

5
Dlwnlz Zap\s que Odezpt| Zaps

I

Paiski English

Kaniec

Grupy parametiéw
Korfiguacis weiscia
wiyidcie steruigoe, karmy
Warl zadana SF' parametry FID
cic specid

Infulmaqa 0 urzgdzeniu

I~ Praywrécanie nastaw fabrycanych

Odéwiez

Zastosui

COMS, RTU 82, 9600, 1000ms, a 1 Odezyt danych OK
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Konfigurator - [RES1DIg]

(o
Pl Urzgdzenie Parametry Opcje Jezyk  Pomoc
o
=1L —C-
Otwiiz| Zapis Opcieg Odozyt Palski English Foniec
Grupy parametidi Parameti Wartogé
Konfiguracia wejicia -
Widcie steruigce, alamy Ywiersia oprogramowania
“wait. zadana 5P, parametry PID
Furkcie speciaine Rejest statusu 0000000000000000
" anlabreznich Flejestr statusu bledéw 0000000000000000
Informacia o urzadzeniu Wwiartndd regulowana F27 R
Warto#t zadana [chwilowa) 0o
Wartodd sterujaca tor | 00
Odéwiez I Zastosu]
|COM6, RTLI &Mz, 9500, 1000ms, a 1 |Odtzyt danych 0K .

Rys. 14. Widok okien do konfiguracji regulatora RE81.
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12. DANE TECHNICZNE

Sygnaty wejsciowe wg tablicy 5

Sygnaty wejsciowe oraz zakresy pomiarowe dla wejs¢ Tablica 5
typ czujnika | zakres | btad podstawowy
czujnik termorezystancyjny (wg PN-EN 60751:2009),
prad pomiarowy 0,25 mA
-50...100 +0,8
Pt100? 0...250
0...600 +3,0
czujnik termolektryczny typu J (wg PN-EN 60584-1:1997)
0...250 ,
Fe-CuNi 0...600 ,
0...900 +4,0
czujnik termolektryczny typu K (wg PN-EN 60584-1:1997)
0...600
NiCr-NiAl 0...900 +4,
0...1300 +6,0
czujnik termolektryczny typu S (wg PN-EN 60584-1:1997)
P{Rh10-Pt 0...1600 | +8,0

) Rezystancja linii czujnika < 10 Q /przewdd; potaczenie nalezy wykonad prze-
wodami o jednakowym przekroju i dtugosci

Czas pomiaru 0,33s

Wykrywanie btedu w obwodzie pomiarowym:

- termoelement, Pt100 przekroczenie zakresu
pomiarowego
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Rodzaje wyjsé:
dla wyjscia 1

- przekaznikowe beznapigciowe

- binarne napigciowe

dla wyjscia 2
- przekaznikowe beznapigciowe

Sposob dziatania wyjsé:
- rewersyjne
- wprost

styk przetgczny, obcigzalnose
5A/230V,

6V, dla Imax = 50 mA-
11V bez obcigzenia

styk zwierny,
obcigzalnos¢ 1 A/230 V,

dla grzania
dla chtodzenia

Znamionowe warunki uzytkowania:

- napigcie zasilania

- czestotliwo$¢ napigcia zasilania

- temperatura otoczenia
- temperatura przechowywania

- wilgotno$¢ wzgledna powietrza

- czas wstgpnego nagrzewania
- potozenie pracy

Pobér mocy

Masa

Stopien ochrony zapewniany
przez obudowe

- od strony ptyty czotowej

- od strony zaciskow

32

230V a.c. £10%

50/60 Hz

0...23...50°C

-20...+70°C

< 85% (bez kondensacji pary
wodnej)

30 min

dowolne

<5VA
<0,25 kg

wg PN-EN 60529 "
IP 65
IP 20



Btedy dodatkowe w znamionowych
warunkach uzytkowania spowodowane:

- kompensacjg zmian temperatury
spoin odniesienia termoelementu < 2°C,

- zmiang rezystanciji linii czujnika

termorezystancyjnego < 50% wartosci btedu

podstawowego

- zmiang temperatury otoczenia < 100% btedu podstawo
wego/10 K.

Wymagania bezpieczernstwa wg PN-EN 61010-1"

- izolacja pomigdzy obwodami podstawowa,

- kategoria instalacji I,

- stopien zanieczyszczenia 2,

- maksymalne napigcie pracy
wzgledem ziemi:
- dla obwodu zasilania, wyjscia 300 V
- dla obwodow wejsciowych 50V
- wysokos¢ npm ponizej 2000 m,
Kompatybilnosé elektromagnetyczna
- odpornos¢ na zaktocenia

elektromagnetyczne wg normy PN-EN 61000-6-2")
- emisja zaktécen
elektromagnetycznych wg normy PN-EN 61000-6-4")

1) Aktualne edycje norm znajduja sie w Deklaracji Zgodnosci.
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13. KOD WYKONAN

Sposob kodowania podano w tablicy 6.

Rodzaje wykonan i sposdb zamawiania Tablica 6

Regulator RE81 - |XX| X |XX | X | X |

Wejscie:

termorezystor Pt100 (-50...100°C) ..oovveviie
termorezystor Pt100 0...250°C) ..oooviiiin
termorezystor Pt100 0...600°C) ...ooviviin
termoelement J (Fe-CuNi) 0...250°C) oo

(

(

(
termoelement J (Fe-CuNi) (0...600°C) ..
termoelement J (Fe-CuNi) (0...900°C) ..

NiCr-NiAl)  (0...600°C) .. .
NiCr-NiAl)  (0...900°C) ..c.covevrnene
NiCr-NiAl)  (0...1300°C) ..ccocovvvnee
PtRh10-Pt) (0...1600°C) ........coovee

termoelement K
termoelement K
termoelement K
termoelement S

Wyjscie 1*:

PrZEKAZNIK ..ot 1
binarne 0/6 V do sterowania SSR ............cccoceiiiiiiii 2
Wykonanie:

StANAATAOWE ..o 00
SPECIAING ™™ .o XX

Wersja jezykowa:
POISKA .t
angielska

Préby odbiorcze:

bez wymagan dodatkOwyCh ..........ccccoiiiiiiii 0
z dodatkowym atestem Kontroli Jakosci .. |
wg uzgodnien Z 0dbiorCa™ .........cccocoviiiieee e X

* wyjécie 2 - przekaznik
** tylko po uzgodnieniu z Producentem
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Lubuskie Zaktady Aparatow Elektrycznych LUMEL S.A.
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http://www.lumel.com.pl
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