TIH10A4X nadzér pradu w jednej fazie
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e adiflz DD o » mozliwo$¢ wyboru potozenia stykéw przekaznika wykonawczego
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Dane techniczne, rysunki wymiarowe
Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13
Funkcje

Pomiar pradu w funkgcji histerezy

— Histereza

<o
éo
.f}
¥
I

Z

Przeskoczenie
rozruchu

Wybér polozenia
dziatania przekaznika

Pamig¢ bledow

Zalaczenie napiecia zasilania Uy powoduje zadziatanie przekaznika.
Po zatgczeniu napiecia zasilania nastepuje rozpoczecie odmierzania
czasu t2 (czas nieczuto$ci na prad rozruchu). Potozenie zestykéw
przekaznika wykonawczego podczas odmierzania czasu t2 wybierane
jest mikroprzetgcznikiem pozycja ON/OFF, potozenie to jest niezale-
zne od potozenia zestykow przekaznika wykonawczego podczas
pracy (nadzoru). Po uptywie czasu t2 (czas nieczutosci na prad rozru-
chu) zatgczana jest wtasciwa funkcja nadzoru. Jezeli podczas pracy
przekaznika nadzorowany prad przekroczy nastawiony prog pradowy
Is na czas dluzszy niz nastawiony czas t1 (opdznienie zadziatania
przekaznika) to zostanie zmienione potozenie zestykéw przekaznika
wykonawczego. Po obnizeniu sie nadzorowanego pradu ponizej
nastawionego progu lyst nastepuje powrét potozenia zestykow prze-
kaznika wykonawczego do stanu poczatkowego (przed wykryciem
btedu). Stan zestykdéw przekaznika wykonawczego podczas pracy
(nadzoru) wybierany jest mikroprzetacznikiem Rel/Rel. Jezeli
potagczymy ze sobg zaciski Y1 i Y2 to powrodt zestykow przekaznika
wykonawczego do stanu poczatkowego po wykryciu btedu, a nastepnie
obnizenia sie nadzorowanego pradu ponizej Iy st odbywa sie
dopiero po otwarciu potagczenia miedzy zaciskami Y1 i Y2 ,PAMIEC
BLEDOW“. Jezeli zamiast otwarcia potaczenia Y1 i Y2 zostanie
zdjete napiecie zasilania przekaznika Uy, to przy ponownym zatgczeniu
tegoz napiecia przekaznik rozpocznie funkcje nadzoru od nowa wraz
z zatgczeniem czasu nieczutosci na prad rozruchu t2.

Potozenie robocze zestykow przekaznika wykonawczego w zaleznosci

od potozenia mikroprzetacznikow
Pozycja
mikroprzetacznikéw
OFF ON Rel Rel

Pozycja
mikroprzetacznikéw

Potozenie robocze zestykéw
przekaZnika wykonawczego -| 15-16 15-18 15-18 15-16
zestyki zwarte

* nastawa czasu nieczutosci przekaznika na prad rozruchu od 0 do 10 s

; » zapamietywanie btedu (do wyboru)

e p ; « zasilanie przekaznika poprzez transformator zasilajacy TR2

oo = z innego obwodu zasilania niz nadzorowany

* montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP

Zakres nastawy

Punkt zataczenia: Is = 0,1...Ix
Histereza: st = 5...50% g

Opodznienie czasowe

t2 - czas nieczutosci na prad rozruchu: 0...10 s mozliwe do ustawienia
t1 - czas opdznienia zadziatania przekaznika: 0...10 s mozliwe
do ustawienia

Zakres pomiaru

Wejscie Prad Iy Rezystancja Przecigzenie
wejscia
trwate <1s
K-13 100 mA AC/DC 10 1A 2A
K-12 1 AAC/DC 100 mQ 4A 20A
K-11 10 AAC/DC 10 mQ 15A 60 A

Transformatory zasilajace TR2

Znamionowe napiecia zasilania TR2:
12-24-42-48-110-127-230-400-440 V AC

Uktad potaczen

UH 100mA~

L 1A
10As
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Uwaga: Podiaczenia Y1 - Y2 sg pod napieciem pomiarowym i dla-
tego nalezy je odpowiednio zaizolowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami bezpieczenstwa. Dla zakresu 10 A nalezy przewidzie¢
w przypadku montazu szeregowego odlegto$¢ okoto 20 mm tak,
aby zapewni¢ wystarczajace przewietrzenie.

Wyposazenie dodatkowe

Ptytka montazowa MP

Oznaczenia kodowe do zamoéwien
TIH10A4X-TR2-...V AC

A
www.relpol.com.pl 5 i

‘arelpol.;



TIW10A4X nadzér pradu w jednej fazie
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* nadzoér nad przebiegiem pradu w jednej fazie, tzn. nad jego maksymalng
i minimalng wartoscig

« trzy zakresy pomiarowe

* mozliwos¢ wyboru potozenia stykow przekaznika wykonawczego

A » mozliwos¢ nastawienia opoznienia czasu zadziatania przekaznika od 0 do 10 s
2 B : ' * nastawa czasu nieczutosci przekaznika na prad rozruchu od 0 do 10 s
S //’2:“351 ' : « zapamietywanie btedéw
z ’ S5 P ! . « zasilanie przekaznika poprzez transformator zasilajacy TR2
UL -\ - z innego obwodu zasilania niz nadzorowany

Dane techniczne, rysunki wymiarowe
Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13
Funkcje

Pomiar pradu w funkcji okna

Pamie¢ bledow

Przeskoczenie
rozruchu

Wybér polozenia
dziatania przekaznika
Zatgczenie napigcia zasilania Uy powoduje zadziatanie przekaznika.
Po zataczeniu napiecia zasilania nastepuje rozpoczecie odmierzania
czasu t2 (czas nieczutosci na prad rozruchu). Potozenie zestykéw
przekaznika wykonawczego podczas odmierzania czasu t2 wybierane
jest mikroprzetgcznikiem pozycja ON/OFF, potozenie to jest nieza-
lezne od pofozenia zestykdw przekaznika wykonawczego podczas
pracy (nadzoru). Po uptywie czasu t2 (czas nieczuto$ci na prad rozru-
chu) zatgczana jest wtasciwa funkcja nadzoru. Jezeli podczas pracy
przekaznika nadzorowany prad przekroczy nastawiony goérny prog
pradowy lyax (zapala sie gorna zéita dioda >Iyax) lub nastawiony
dolny prég pradowy Iy na czas dtuzszy niz nastawiony czas t1 (czas
opodznienia zadziatania przekaznika) to zostanie zmienione potozenie
zestykow przekaznika wykonawczego. Po powrocie nadzorowanego
pradu migedzy nastawione progi Iyax Imin Nastepuje powrét potozenia
zestykow przekaznika wykonawczego do stanu poczatkowego (przed
wykryciem btedu). Stan zestykow przekaznika wykonawczego
podczas pracy (nadzoru) wybierany jest mikroprzetgcznikiem R/W.
Jezeli potaczymy ze sobg zaciski Y1 i Y2 to powrot zestykow przeka-
znika wykonawczego do stanu poczatkowego po wykryciu btedu,
a nastepnie powrotu nadzorowanego prgdu miedzy nastawione
progi lyax Imin odbywa sie dopiero po otwarciu potaczenia miedzy
zaciskami Y1 i Y2 ,PAMIEC BLEDOW’. Jezeli zamiast otwarcia
potaczenia Y1 i Y2 zostanie zdjete napiecie zasilania przekaznika
Uy, to przy ponownym zatgczeniu tegoz napiecia przekaznik
rozpocznie funkcje nadzoru od nowa wraz z zatgczeniem czasu
nieczutosci na prad rozruchu t2.

Potozenie robocze zestykéw przekaznika wykonawczego w zaleznosci

od potozenia mikroprzetacznikow

OFF ON w R

Pozycja
mikroprzetacznikéw

Pozycja
mikroprzetacznikéw

Potozenie robocze zestykéw
przekaznika wykonawczego -
zestyki zwarte

15-16 15-18 15-18 15-16

www.relpol.com.pl

» montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP

Zakres nastawy

Nastawa maksimum Iyax = 0,1...Iy
Nastawa minimalna lyn = 5...95% Iy

Opodznienie czasowe

t2 - czas nieczutosci na prad rozruchu: 0...10 s mozliwe do ustawienia
t1 - czas opodznienia zadziatania przekaznika: 0...10 s mozliwe
do ustawienia

Zakres pomiaru

Wejscie Prad Iy Rezystancja Przecigzenie
wejscia
trwate <1s
K-13 100 mA AC/DC 10 1A 2A
K-12 1 AAC/DC 100 mQ 4A 20A
K-I1 10 AAC/DC 10 mQ 15A 60 A

Transformatory zasilajagce TR2

Znamionowe napiecia zasilania TR2:
12-24-42-48-110-127-230-400-440 V AC

Uktad potaczen

UH 100mA~

L 1A~
10A<
—_]
Ml k] r]®B

618 vive] [ae
PAMIEC] H/*

Uwaga: Podiaczenia Y1 - Y2 sg pod napieciem pomiarowym i dlate-
go nalezy je odpowiednio zaizolowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami bezpieczenstwa. Dla zakresu 10 A nalezy przewidzie¢
w przypadku montazu szeregowego odlegto$¢ okoto 20 mm tak,
aby zapewni¢ wystarczajgce przewietrzenie.

Wyposazenie dodatkowe
Ptytka montazowa MP

Oznaczenia kodowe do zamoéwien
TIW10A4X-TR2-...V AC
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TUHG600V4X nadzér napiecia w jednej fazie

wartoscig

AEE 386

50 60
ue AW, 10

s 30§\ ///:80 0
3.600v 0=+ =90+

Us (%Un)\ 100 1105

30
20 35
S\
R L
= 4+ =45+
107

S50 o
Histereza (%Us) TUH4X

Dane techniczne, rysunki wymiarowe
Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13
Funkcje

Pomiar pradu w funkgcji histerezy

Histereza o o
VAl

Przeskoczenie
rozruchu

Wybdr polozenia
dziatania przekaznika

Pamie¢ bledow

Zatgczenie napiecia zasilania Uy powoduje zadziatanie przekaznika.
Po zataczeniu napiecia zasilania nastepuje rozpoczecie odmierzania
czasu t2 (czas nieczutosci na napiecie rozruchu). Polozenie zestykéow
przekaznika wykonawczego podczas odmierzania czasu t2 wybie-
rane jest mikroprzetgcznikiem pozycja ON/OFF, potozenie to jest
niezalezne od potozenia zestykéw przekaznika wykonawczego
podczas pracy (nadzoru). Po uptywie czasu t2 (czas nieczutosci na
napiecie rozruchu) zataczana jest wtasciwa funkcja nadzoru. Jezeli
podczas pracy przekaznika nadzorowane napiecie przekroczy
nastawiony prog napieciowy Us na czas diuzszy niz nastawiony czas
t1 (czas opdzniania zadziatania przekaznika) to zostanie zmienione
potozenie zestykow przekaznika wykonawczego. Po obnizeniu sie
nadzorowanego napiecia ponizej nastawionego progu Uyst nastepuje
powrdt potozenia zestykow przekaznika wykonawczego do stanu
poczatkowego (przed wykryciem btedu). Stan zestykéw przekaznika
wykonawczego podczas pracy (nadzoru) wybierany jest mikro-
przetacznikiem Rel/Rel. Jezeli potaczymy ze sobg zaciski Y1 i Y2
to powrot zestykow przekaznika wykonawczego do stanu poczatko-
wego po wykryciu bfedu, a nastepnie obnizenia sie nadzorowanego
pradu ponizej Uy st odbywa sie dopiero po otwarciu potgczenia mie-
dzy zaciskami Y1i Y2 ,PAMIEC BLEDOW”. Jezeli zamiast otwarcia
potaczenia Y1 i Y2 zostanie zdjete napiecie zasilania przekaznika Uy
to przy ponownym zatgczeniu tegoz napiecia przekaznik rozpocznie
funkcje nadzoru od nowa wraz z zatgczeniem czasu nieczutosci na
napiecie rozruchu t2.

Potozenie robocze zestykéw przekaznika wykonawczego w zaleznosci

od potozenia mikroprzetacznikow
Pozycja
mikroprzetacznikéw
OFF ON Rel Rel

Pozycja
mikroprzetacznikéw

Potozenie robocze zestykow
przekaznika wykonawczego -| 15-16 15-18 15-18 15-16
zestyki zwarte

* nadzér nad przebiegiem napiecia w jednej fazie, tzn. nad jego maksymalng

* cztery zakresy pomiarowe
* mozliwo$¢ wyboru potozenia stykéw przekaznika wykonawczego
» mozliwo$¢ nastawienia opdznienia czasu zadziatania przekaznika od 0 do 10 s
* nastawa czasu nieczutosci przekaznika na prad rozruchu od 0 do 10 s
+ zapamietywanie btedéw (do wyboru)
4 - ( » zasilanie przekaznika poprzez transformator zasilajacy TR2
z innego obwodu zasilania niz nadzorowany
* montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP

Zakres nastawy

Punkt zatgczenia: Us = 0,1...Uy
Histereza: Uyst = 5..95% Us

Opodznienie czasowe

t2 - czas nieczutosci na prad rozruchu: 0...10 s mozliwe do ustawienia
t1 - czas opoznienia zadziatania przekaznika: 0...10 s mozliwe
do ustawienia

Zakres pomiaru

Wejscie Napiecie U, Rezystancja Przecigzenie
wejscia
trwate <1s
E1-F1 30 VAC/DC 33k0 60V 100V
E1-F2 60 VAC/DC 80 kQ 80V 150 V
E1-F3 300 VAC/DC 470 kQ 360V 440V
E2-F3 600 VAC/DC 1 MO 720V 800V

Transformatory zasilajagce TR2

Znamionowe napiecia zasilania TR2:
12-24-42-48-110-127-230-400-440 V AC

Uktad potaczen

Uk 300V=

600V~

60V~
30V~

>
Al 15]E1]F1I]F2]Fs

18 ]vi]y2[E2] A2
PAMIEC: F/*

Uwaga: Podigczenia Y1 - Y2 sg pod napieciem pomiarowym i dlatego
nalezy je odpowiednio zaizolowa¢ zgodnie z obowigzujacymi przepi-
sami bezpieczenstwa.

Wyposazenie dodatkowe
Ptytka montazowa MP

Oznaczenia kodowe do zamoéwien
TUHB00V4X-TR2-...V AC

A
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TUW440V4X nadzér napiecia w jednej fazie
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Dane techniczne, rysunki wymiarowe
Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13
Funkcje

Pomiar napigecia w funkcji okna

Przeskoczenie
rozruchu

Wybér polozenia
dziafania przekaznika

Pamig¢ bledéw

Zataczenie napiecia zasilania Uy powoduje zadziatanie przekaznika.
Po zatgczeniu napiecia zasilania nastepuje rozpoczecie odmierzania
czasu t2 (czas nieczutosci na napiecie rozruchu). Potozenie zesty-
kéw przekaznika wykonawczego podczas odmierzania czasu t2
wybierane jest mikroprzetacznikiem pozycja ON/OFF, potozenie to
jest niezalezne od potozenia zestykdéw przekaznika wykonawczego
podczas pracy (nadzoru). Po uptywie czasu t2 (czas nieczutosci na
napiecie rozruchu) zatgczana jest wlasciwa funkcja nadzoru. Jezeli
podczas pracy przekaznika nadzorowane napiecie przekroczy nasta-
wiony goérny prég napieciowy Uyax (zapala sie gorna zétta dioda
>Uwmax) lub nastawiony dolny prég napieciowy Uy (zapala sie dolna
z¢6tta dioda >Upyn) na czas dtuzszy niz nastawiony czas t1 (czas
nieczutosci przekaznika) to zostanie zmienione potozenie zestykow
przekaznika wykonawczego. Po powrocie nadzorowanego napigcia
miedzy nastawione progi Uyax Uuin Nastepuje powrét potozenia
zestykow przekaznika wykonawczego do stanu poczatkowego (przed
wykryciem btedu). Stan zestykow przekaznika wykonawczego
podczas pracy (nadzoru) wybierany jest mikroprzetgcznikiem R/W.
Jezeli potaczymy ze sobg zaciski Y1 i Y2 to powrot zestykow prze-
kaznika wykonawczego do stanu poczatkowego po wykryciu btedu,
a nastepnie powrotu nadzorowanego napiecia miedzy nastawione
progi Uyax Umin odbywa sie dopiero po otwarciu potgczenia miedzy
zaciskami Y1 i Y2 ,PAMIEC BLEDOW”. Jezeli zamiast otwarcia
potaczenia Y1 i Y2 zostanie zdjete napiecie zasilania przekaznika Uy
to przy ponownym zatgczeniu tegoz napiecia przekaznik rozpocznie
funkcje nadzoru od nowa wraz z zatgczeniem czasu nieczutosci na
napiecie rozruchu t2.

Potozenie robocze zestykow przekaznika wykonawczego w zaleznosci

od potozenia mikroprzetacznikow

OFF ON w R

Pozycja
mikroprzetacznikéw

Pozycja
mikroprzetacznikow

Potozenie robocze zestykow
przekaznika wykonawczego - | 15-16 15-18 15-18 15-16
zestyki zwarte

5 www.relpol.com.pl

* nadzoér nad przebiegiem napiecia w jednej fazie, tzn. nad jego maksymalng
i minimalng wartoscig

« cztery zakresy pomiarowe

* mozliwos¢ wyboru potozenia stykow przekaznika wykonawczego

* mozliwos$¢ nastawienia opdznienia czasu zadziatania przekaznika od 0 do 10 s

* nastawa czasu nieczutosci przekaznika na prad rozruchu od 0 do 10 s

» zapamietywanie btedéw (do wyboru)

« zasilanie przekaznika poprzez transformator zasilajacy TR2
z innego obwodu zasilania niz nadzorowany

* montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP

Zakres nastawy

Nastawa maksimum Upyax = -20%...+30% Uy
Nastawa minimum Uy = -30%...+20% Uy

Opodznienie czasowe

t2 - czas nieczutosci na prad rozruchu: 0...10 s mozliwe do ustawienia
t1 - czas opodznienia zadziatania przekaznika: 0...10 s mozliwe
do ustawienia

Zakres pomiaru

Wejscie Napiecie Uy | Rezystancja Przecigzenie
wejécia
trwate <1s
E1-F1 24V AC/DC 36 kQ 60V 100V
E1-F2 115V AC/DC 230 kQ 160 V 150 V
E1-F3 230 VAC/DC 470 kQ 320V 440V
E2-F3 440 V AC/DC 950 kQ 620 V 800V
Transformatory zasilajace TR2
Znamionowe napiecia zasilania TR2:
12-24-42-48-110-127-230-400-440 V AC
Uktad potaczen
Un 230V~ 440V~
" 115V=
24V~

—
M[15]ET[FI]F2]Fs

1618 vi]va[E2]A2
PAMIEC b/

Uwaga: Podigczenia Y1 - Y2 sg pod napieciem pomiarowym i dlatego
nalezy je odpowiednio zaizolowa¢ zgodnie z obowigzujacymi przepi-
sami bezpieczenstwa.

Wyposazenie dodatkowe
Ptytka montazowa MP

Oznaczenia kodowe do zamowien
TUW440V4X-TR2-...V AC

= relpol.;



TPW400VN4X nadzér napiecia w trzech fazach

* nadzér nad przebiegiem napigcia w trzech fazach, tzn. nad jego maksymalng
i minimalng wartos$cia, awarig fazy
/ * mozliwo$¢ podtgczenia przewodu zerowego
s » wskazanie btedu niedoboru lub przekroczenia napigecia
ﬁp“ * nastawa czasu opoznienia zadziatania przekaznika od 0 do 10 s

CESliclsls

,'f' « zasilanie przekaznika poprzez transformator zasilajgcy TR2
i z innego obwodu zasilania niz nadzorowany
* montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP
Dane techniczne, rysunki wymiarowe Zakres nastawy

Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13 Nastawa maksimum Upyax = -20%...+30% Uy

Funkcje Nastawa minimum Upyn = -30%...+20% Uy

Pomiar napiecia w funkcji okna Opoznienie czasowe

t1 - czas opdznienia zadziatania przekaznika: 0...10 s mozliwe

Unax. : do ustawienia
\ Zakres pomiaru

Urin. Wejscie Napiecie Uy | Rezystancja Przecigzenie
miedzyfazowe wejécia
R trwate <1s
e ™ T | L1-L2-L3 (N) [3 (N)~115 V AC 470 kQ 160 V 400 V
L1-L2-L3 (N) [3 (N)~230 VAC|  470kQ 320V 600 V
Przewdd zerowy powinien by¢ podtgczony do przekaznika wowczas, L1-L2-L3 (N) |3 (N)~400 V AC 470 kQ 480V 800V
gdy nadzorowane obcigzenie lub sie¢ zasilajgca dysponujg przewo-

dem zerowym. Przewdd zerowy nie jest nadzorowany i stanowi tylko
punkt odniesienia. Jesli mierzona warto$¢ wszystkich trzech faz jest ) o o
pomiedzy nastawionymi progami, to przekaznik wykonawczy R jest Znamionowe napiecia zasilania TR2:
w stanie zadziatania. 12-24-42-48-110-127-230-400-440 V AC
Gdy mierzone napiecie przekracza nastawiony prég Uuax lub jest Uklad potaczen
ponizej nastawionego progu Uy przez czas dtuzszy niz nastawione
opoznienie t1, wtedy przekaznik powraca do potozenia spoczyn-
kowego i zapala sie czerwony wskaznik LED. Dopiero, gdy mierzone U~H SN
napiecie ponownie jest pomiedzy nastawionymi progami, nastepuje
powrét przekaznika wyjsciowego do potozenia pracy. W przypadku :
wystapienia asymetrii napie¢, zaréwno przy progu maksymalnym AMfts[N[Li]Lle]Ls
jak i minimalnym przekaznik po opdznieniu t1 zajmuje potozenie
spoczynkowe, $wiecq sie jednak oba czerwone wskazniki LED.

] [ [ [a

Transformatory zasilajace TR2

Uwaga: Przewdd zerowy podtgczony jest tylko wowczas, gdy
uzytkownik lub nadzorowana sie¢ tréjfazowa dysponujg przewodem
zerowym.

Wyposazenie dodatkowe
Ptytka montazowa MP

Oznaczenia kodowe do zamoéwien
TPW400VN4X-TR2-...V AC

%relnulsi\'@ www.relpol.com.pl “p?,:]_ 7 : _\Iﬁl'-



TPWA400VSN4X nadzor napiecia w trzech fazach + kolejnosé faz

* nadzor nad przebiegiem napigcia w trzech fazach, tzn. nad jego maksymalng
i minimalng warto$cia, awarig fazy, kolejnoscig faz

» mozliwo$¢ podtaczenia przewodu zerowego

» wskazanie btedu niedoboru lub przekroczenia napiecia

 nastawa czasu opo6znienia zadziatania przekaznika od 0 do 10 s

« zasilanie przekaznika poprzez transformator zasilajacy TR2
z innego obwodu zasilania niz nadzorowany

* montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP

|

Dane techniczne, rysunki wymiarowe Zakres nastawy

Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13 Nastawa maksimum Upyax = -20%...+30% Uy

Funkcje Nastawa minimum Uy = -30%...+20% Uy

Pomiar napigecia w funkcji okna Opoznienie czasowe

t1 - czas opdznienia zadziatania przekaznika: 0...10 s mozliwe

L1 L1 L2 do ustawienia
L2 L3 L1 Zakres pomiaru
L3 L2 L3

Wejscie Napiecie Uy, | Rezystancja Przecigzenie
R R i R i migdzyfazowe wejscia
trwale <1s
Unmax 7 L1-L2-L3 (N) [ 3 (N)~115VAC | 470kQ 160V 400V
\ L1-L2-L3 (N) [3(N)~230 VAC | 470k0 320V 600 V
Un : L1-L2-L3 (N) [ 3 (N)~400 VAC | 470k0 480 V 800V
min 0

Transformatory zasilajace TR2

R
| | Znamionowe napiecia zasilania TR2:
t1 t1 t1 12-24-42-48-110-127-230-400-440 V AC
Przewdd zerowy powinien by¢ podtgczony do przekaznika wowczas, Uktad potaczen

gdy nadzorowane obcigzenie lub sie¢ zasilajgca dysponujg przewo-

dem zerowym. Przewdd zerowy nie jest nadzorowany i stanowi tylko

punkt odniesienia. Jesli mierzona warto$¢ wszystkich trzech faz jest U~H \ 3-f3N~
pomiedzy nastawionymi progami, to przekaznik wykonawczy R jest
w stanie zadziatania. :
Gdy mierzone napiecie przekracza nastawiony prog Uyax lub jest afis[NJLifie]is
ponizej nastawionego progu Uy przez czas dtuzszy niz nastawione
opdznienie t1, wtedy przekaznik powraca do potozenia spoczynko-
wego i zapala sie czerwony wskaznik LED. Dopiero, gdy mierzone
napiecie ponownie jest pomiedzy nastawionymi progami, nastepuje
powro6t przekaznika wykonawczego do potozenia pracy. W przypadku
wystapienia asymetrii napie¢, zaréwno przy progu maksymalnym jak w6l ] | | A
i minimalnym przekaznik po opdznieniu t1 zajmuje potozenie spo-
czynkowe, $wiecq sie jednak oba czerwone wskazniki LED. Fazy
muszg by¢ podigczone do przekaznika w odpowiedniej kolejnosci.
W przeciwnym wypadku zaraz po wiaczeniu przekaznika zostanie ~ Uwaga: Przewod zerowy podtaczony jest tylko wowczas, gdy
wykryty btad. uzytkownik lub nadzorowana sie¢ trojfazowa dysponujg przewodem

zerowym.

Wyposazenie dodatkowe
Ptytka montazowa MP

Oznaczenia kodowe do zamoéwien
TPW400VSN4X-TR2-...V AC

A . . {JL . www.relpol.com.pl %relnnl sf



TPF400VS4X nadzér napiecia w trzech fazach, asymetria faz + kolejnos¢ faz

10

|18 11884

* nadzér nad przebiegiem napiecia w trzech fazach, awarig fazy
(réwniez przy napieciu powrotnym od uzytkownika), kolejnoscig i asymetrig faz
« zadziatanie po pojawieniu si¢ nastawionego napigcia
* przekaznik reaguje na asymetrie okoto 20%
* montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP

TPF 400V S 4X

QA L[]

Dane techniczne, rysunki wymiarowe Zakres pomiaru
Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13 . —
ry Y P Wejscie N%plefme Uy Przeciazenie
. miedzyfazowe
Funkcje gdzy Twale s
Funkcja histerezy
L1-L2-L3 (N) 3 (N)~ 115V AC/DC 160 V 400V
L1 L1 L2 L1-L2-L3 (N) 3 (N)~230 VAC/DC 320V 600 V
o L2 3 L1 L1-L2-L3 (N) 3 (N)~ 400 V AC/DC 480V 800V
Kolejno$¢ faz
L3 L2 L3
R g e g m—— Uktad potaczen
L1
L2
Zanikanie faz L3
[v] Jule]ws
R
Fazy musza by¢ podtgczone do przekaznika w odpowiedniej
kolejnosci. Jesli tak nie jest, to przekaznik pozostaje w potozeniu
spoczynkowym i nie swieci sie zotty wskaznik LED. Gdy napiecie
fazowe osigga wartos¢ znamionowa, to przekaznik wykonawczy R
zadziata i zapala sie z6tty wskaznik LED. Jezeli wystapi brak jednej relul [ [ |

lub kilku faz, to przekaznik wykonawczy R powraca bez opdznienia do

potozenia spoczynkowego i przestaje swieci¢ zotty wskaznik LED. Wyposazenie dodatkowe
W momencie usuniecia awarii nastepuje natychmiastowe zadziatanie Plytka montazowa MP
przekaznika wykonawczego R.
W przypadku wystapienia asymetrii faz, przekaznik wykonawczy R Oznaczenia kodowe do zamoéwien
powraca rowniez do potozenia spoczynkowego. TPF400VS4X

A R
%PEHIIIL? www.relpol.com.pl _‘pJ.’.L 1. {ﬂJ-



TT2X nadzor temperatury silnika

1
* nadzor nad temperaturg w silniku
AT T2 o 2z . P L
* mozliwo$¢ podtaczenia do szesciu czujnikéw PTC
Ve * przekaznik reaguje na zerwanie oraz zwarcie przewodéw
ik * mozliwos¢ ponownego automatycznego zatgczenia
— 7/ » montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP
FEHLER
FAILURE i
o | [
"
13 ] 14 | A2
Dane techniczne, rysunki wymiarowe Zakres nastawy
Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13 Wejscie Prég Prog Max. napiecie Wylgczenie przy
Funkcije wiaczenia | wylaczenia pomiarowe zwarciu przewodow
J przy R=4kQ/R=X
X PTC T1-T2 -T2 | <18ka | =33k [=2VDC/12VDC <150
>3,3k0 / Zakres pomiaru
<1.8K0 \ / Rezystor o rezystencji W’fa-SC.IWGJ rosngcej wraz z temperaturg typ A
/ wg DIN VDE 0660 dla czujnika PTC wg DIN 44 081.
Uktad potaczen
R
UH
Jezeli po przytozeniu napiecia zasilania (A1-A2) suma rezystanciji - +0
na zimno nie przekracza 1,8 kQ, to przekaznik wykonawczy R AT [T 12

przejdzie w stan zadziatania. Po wykryciu przez czujnik znamionowe;j
temperatury wytaczenia (TNF), przekaznik wykonawczy R powraca
do potozenia spoczynkowego. Po ostygnieciu czujnikow, przekaznik 7
wykonawczy ponownie wraca do potozenia pracy. W przypadku

powstania zwarcia lub przerwy przewodu czujnika przekaznik
wykonawczy R réwniez przechodzi w potozenie spoczynkowe.

1314 [ A2

Wyposazenie dodatkowe
Ptytka montazowa MP

Oznaczenia kodowe do zamowien

TT2X24 V AC
TT2X110 V AC
TT2X230 V AC

www.relpol.com.pl
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TDT4X nadzor temperatury silnika
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Dane techniczne, rysunki wymiarowe

Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13

Funkcje
Obwod 1 Obwoéd 2
2 PTCAT1-T2 % PTC 2T1-T2
kasowanie
3,3kQ 3,3kQ —\
1,8 kQ ; 1,8 kQ _/ _//_

Przekazniki nadzorcze TDT 4X posiadajg dwa niezalezne obwody
nadzorujgce temperature, kazdy z przekaznikiem wykonawczym R.
Po zataczeniu napiecia zasilania, jezeli suma rezystancji czujnikow
PTC w obwodzie 1 (1T1-T2) w stanie zimnym bedzie mniejsza lub
réwna 1,8 kQ (normalna temperatura pracy silnika), to przekaznik
wykonawczy R1 zostanie wzbudzony (zwarty zestyk 11-14). Jezeli
natomiast w nadzorowanym urzadzeniu zostanie przekroczona
temperatura wytgczenia (TNF) czyli suma rezystancji czujnikéw
przekroczy wartos¢ 3,3 kQ, to przekaznik wykonawczy R1 powrdci
do stanu spoczynkowego (zwarty zestyk 11-12). Po ostygnieciu
urzadzenia, czyli zmniejszeniu sie sumy rezystancji czujnikow PTC
ponizej 1,8 kQ, przekaznik wykonawczy R1 ponownie zostanie
wzbudzony (zwarty zestyk 11-14). W obwodzie 2 (2T1-T2), jezeli po
zatgczeniu napiecia zasilania suma rezystancji czujnikow w stanie
zimnym bedzie mniejsza-rowna 1,8 kQ (normalna temperatura
pracy silnika), to przekaznik wykonawczy R2 zostanie wzbudzony
(zwarty zestyk 21-24). Jezeli natomiast w nadzorowanym urzadze-
niu zostanie przekroczona temperatura wytgczenia (TNF) czyli suma
rezystancji czujnikdw przekroczy warto$¢ 3,3 kQ, to przekaznik
wykonawczy R2 powréci do stanu spoczynkowego (zwarty zestyk
21-22). Po ostygnieciu urzadzenia, czyli zmniejszeniu sie sumy rezy-
stancji czujnikow PTC ponizej 1,8 k2, dopiero po wcisnieciu przycisku
RESET lub odtgczeniu i ponownym zataczeniu napiecia zasilania,
przekaznik wykonawczy R2 ponownie zostanie wzbudzony (zwarty
zestyk 21-24).

* nadzor nad temperaturg w silniku
* przekaznik posiada dwa oddzielne obwody
» mozliwo$¢ podigczenia do szesciu czujnikéw PTC do kazdego z obwodow
« przekaznik reaguje na zerwanie oraz zwarcie przewodéw
* przekaznik posiada elektroniczng blokade ponownego zatgczenia
/; oraz mozliwo$¢ wewnetrznego i zewnetrznego kasowania
« zasilanie przekaznika poprzez transformator zasilajacy TR2
z innego obwodu zasilania niz nadzorowany
* montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP

Zakres nastawy

Wejscie Prég Prég Max. napigcie Wyltaczenie przy
wigczenia | wylaczenia pomiarowe zwarciu przewodow
przy R=4k(/R=X
1T1-T2 | =1,8k0 =33kQ [ =2VDC/12VDC <150
2T1-T2 | =1,8k0 =33kQ [ =2VDC/12VDC <150

Zakres pomiaru

Rezystor o rezystancji wiasciwej rosnacej wraz z temperaturg typ A
wg DIN VDE 0660 dla czujnika PTC wg DIN 44 081.

Transformatory zasilajagce TR2

Znamionowe napiecie zasilania TR2-...V AC na:
12-24-42-48-110-127-230-400-440 V AC

Uktad potaczen

UH
A 11 [ot 1] & [
\ KASOWANIE
2T1-T2
121422 ] 24 [2R1] A2
Wyposazenie dodatkowe
Ptytka montazowa MP
Oznaczenia kodowe do zamoéwien
TDT4X-TR2-...V AC
pol.compl 5 b 4
www.relpol.com.p AL {J_
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Przekazniki nadzorcze serii TREND dane techniczne, rysunki wymiarowe

Dane techniczne

Zasilanie

Znamionowe napiecie zasilania przekaznikéw

(ukfad zasilany poprzez transformator zasilajacy TR2)
Roboczy zakres napiecia zasilania

Znamionowy pobor mocy 24...440 V AC

Roboczy zakres czestotliwosci napiecia zasilania
Czas trwania zasilania

Zestyki
llos¢ i rodzaj zestykow

Materiat stykow

Napiecie znamionowe stykow

Maks. napiecie faczeniowe
Obcigzalnos¢ pradowa trwata zestyku
Moc taczeniowa (220 V AC, cos ¢ = 1)

Pozostate dane

Trwato$¢ taczeniowa (220 V AC, 8 A, cos ¢ = 1)
Trwato$¢ mechaniczna

Temperatura otoczenia

Warunki klimatyczne

Stopien ochrony obudowy

Rysunki wymiarowe

Przekazniki 4X

12-24-42-48-110-127-230-400-440 V AC
0,85...1,1 Uy

okoto 4 VA

48 ... 63 Hz

100%, IEC klasa 1c

1P - przetgczny

2P - przetgczne niezalezne (TDT4X)
1Z - zwierny (TT2X)

AgNi/Au 0,15 pm

250 VAC

380 V AC, 300V DC

5A

1000 VA

105 cykli

3 x 107 cykli

-25... +55 oC

HVF wg DIN 40010
IP 40

Przekazniki 2X

45 mm

65 mm

™
b
0 0
El L/

64 mm
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64 mm
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